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GENEL GORUNUM

ve uyunuz.
A Kapag agmadan 6nce tiim elekirik baglantilanim
' ayiriniz ve en az 1 dakika bekleyiniz.
A 'WARNING:Read the manual and follow the safety —B—B°
instructions before using.Before opening the
cover, remove power connections and wait at Qénlab
least 1 minute.

DIKKAT:Kullanmadan 8nce kullanim kilavuzunu ]

ondrive

vid comfort
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Klemens Ac¢iklamalar

L: 220Vac Line Hatt 15V: Giris sinyalleri igin 15V dahili besleme (+) ug
% 220V AC Notr Hatt1 GND Giris sinyalleri igin 15V dahili besleme (-) ug
% PE: Toprak EIN2: Programlanabilir giris 2

EIN1: Programlanabilir giris 1

PE: Toprak @»
g U: Motor U Fazi % COM: Ac/Kapa sinyalleri igin ortak ug
S V. Motor V Fazi OPEN: Ag sinyali girisi
8 Ww: Motor W Fazi CLOSE: Kapa sinyali girisi

PE: Toprak FL1: Kap1 geri agma rolesi ortak ug

5V: Enkoder i¢in (+) besleme FL2: Kap1 geri agma rolesi normalde agik kontak ucu

GND: Enkoder i¢in (-) besleme 3 OP1: Kap1 tam agik rélesi ortak ug
5 A+: Enkoder A+ Kanali é OP2: Kap1 tam agik rolesi normalde agik kontak ucu
8 A- Enkoder A- Kanali CL1: Kap1 tam kapali rolesi ortak ug
é B+: Enkoder B+ Kanali CL2: Kap1 tam kapali rélesi normalde agik kontak ucu

B-: Enkoder B- Kanali

Z+: Enkoder Z+ Kanali

Z-: Enkoder Z- Kanal1

*Uriine ait mekanik 6l¢iiler Onlab web sitesinde ayri bir dokiimanda verilmektedir.
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TEKNiK OZELLIKLERi
Nominal Gerilim 220 Vac
SEBEKE Gerilim Toleransi 170 -264 V¢
Frekans Toleransi 50/60 Hz +%5
Dabhili sigorta 2A
Tip PMSM
Maksimum Cikis Giicii 150 W
Nominal Akim 0,7 Arms
MOTOR
Cikis Frekansi 0-120.0 Hz
Kontrol Yontemi Vektor kontrol
Kisa devre korumasi Var
Enkoder tipi 3 kanal artimsal
ENKODER Enkoder Coziiniirliigii 100-2048 ppr
Enkoder Gerilimi 5 Ve
Dil secenekleri Tiirkce / Ingilizce
KULLANICI Ekran 2x16 Karakter LCD
ARAYUZU | Tus 4°1ii tus takimi
Sesli Uyan Buzzer
Kap1 a¢
L. Kap1 kapa
GIRISLER SR "
Atanabilir girig 1 (Diirtme / Fotosel)
Atanabilir giris 2 (Fotosel / Diirtme)
Hata rolesi (5A @ 250Vac veya 30Vc)
CIKISLAR Kapi tam agik rolesi (SA @ 250V, veya 30V )
Kap1 tam kapali rélesi (5A @ 250Vac veya 30Vc)
Baski algilandi
Modiil hatasi
ALIé?LT:M A Enkoder Vcc hata
Yiiksek Vqc hatast
Diisiik Vg hatasi
Maksimum Kap1 Hizi 80 cm/s
Calisma sicakhigy -20 ~+60 °C
EMC Onay1 EN 12015/ EN 12016

www.onlab.com.tr
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KABLO BAGLANTI VE OZELLIKLERI

SEBEKE klemens grubuna bagli olan kablonun minimum 3x0,3mm? kesit alanina sahip ¢ok
telli kablo olmasi tavsiye edilmektedir.

MOTOR klemens grubuna baglanan motor baglanti kablosu minimum 3x0,5mm? kesit
alanina sahip ¢ok telli kablo olmali ve kablo uzunlugu maksimum 1,75 m olmalidir.

Motor kablosu baglantisi agagida verilen sekilde her bir motor fazina dogru renkli kablo
baglanacak sekilde yapilmalidir. Aksi takdirde cihaz hata verecek ve kapiy1 hareket
ettiremeyecektir.

Motor Kablosu Renkleri
U : Mavi
V  Kirmizi

W Kahverengi

ENKODER klemens grubuna bagli olan enkoder kablosu 8x0,22mm? kesit alanina sahip
olmal1 ve kablo uzunlugu maksimum 1,75 m olmalidir. Kullanilan enkoder kablosunun
ekranli olmasi ve kablo ekraninin ihtiya¢ halinde bu klemensteki PE portuna baglanabilir.

Enkoder kablosu baglantisi agagida verilen sekilde enkoder klemensine dogru renkli kablo
baglanacak sekilde yapilmalidir. Aksi takdirde cihaz hata verecek ve kapry1 hareket
ettiremeyecektir.

Enkoder Kablosu Renkleri
+5V . Kirmizi

GND : Kahverengi

A+ . San

A- : Yesil

B+ : Beyaz

B- : Mavi

7+ . Gri

Z- . Pembe

GIRIS VE CIKIS klemens gruplarina bagli olan kablo uzunlugu kurulum yapilacak yer ve
uygulamaya gore degiskenlik gosterebilmektedir.
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REVIZYON KONUMU TUS TANIMLARI KULLANIM BiLGILERI

e LCD ekranin iist satirinda kapinin durum bilgilerini gosterilir. ALT satirin sol tarafinda kapinimn hizi
(V=XXcm/s), sag tarafinda kapinin pozisyon bilgisi (P=XXXcm) gosterilir.

e Ik elektrik geldiginde kapi; kapatma “CLOSE” girisi yoksa agma yoniinde, varsa kapama y&niinde
tanitma hiz1 ile hareket ettirilir. Bu islem sirasinda kapinin konumu bilinmedigi i¢in LCD ekranda
pozisyon bilgisi yerinde “---“ yazdirilir.

e Kart iizerindeki ENTER tusuna basilarak kapt “Revizyon” konumuna alinir. Bu konumda kap1
oldugu yerde sabit tutulur. Operatoriin kapinin mekanik ayarlarini enerjiyi kesmeden yapmasi
saglanir. Bu konumda ENTER, YUKARI, ASAGI butonlarina bazi fonksiyonlar atanmistir. Bu
fonksiyonlar asagida agiklanmistir. “Revizyon” konumundan ¢ikmak i¢in ESC butonuna
basilmalidir.

e Kart iizerindeki ESC butonuna basilarak “Manuel Hareket” konumuna gecilir. Bu konum da;
YUKARI butonuna basilarak kap1 kapama yoniinde, ASAGI butonuna basilarak kapi agma
yoniinde hareket ettirilir. “Manuel Hareket” konumundan c¢ikmak ig¢in ENTER butonuna

basilmalidir.

ENTER = Bu tusa 2 sn. basili tutularak programlama konumuna gegilir.

YUKARI = Bu tusa basildiginda LCD ekranda 5 sn. siiresince Toplam Calisma sayisi
gosterilir.

ASAGI = Bu tusa basildiginda kap1 boyu “Tanitma” islemi baslatilir. Kap1 6nce tanitma
hizinda acilir. Daha sonra tanitma hizinda kapatilir. Tanitma islemi sirasinda
LCD ekranin sag iist kisminda algilanan enkoder degeri gosterilir.

ESC = Bu tusa basildiginda “Revizyon” konumundan ¢ikilir.

PROGRAMLAMA (Ver:1.01)

ONDRIVE kartinin programina giris i¢in énce, ENTER butonuna basilarak Revizyon moduna alinir.
Bu konumda iken tekrar ENTER butonuna basili tutularak programlama Dbaglatilir.

Program No Program Ismi

00:Lisan Secimi 00: Lisan Secimi
Turkce — Turkce
| |
v v
Kayitl Parametre Degeri Bu isaret ekranda iken

parametre degeri degistirilebilir.

e ASAGI ve YUKARI butonlar ile istenilen programlar secilebilir.

e Programlama modundan ¢ikmak i¢in ana meniide ESC butonuna basilir, LCD ekranda *‘Cikis
->ENTER”’
“GeriDonus->ESC” goriilir. ENTER butonuna basildiginda programlama modundan
¢ikilir, ESC butonuna basilirsa islem yapilan ilk meniiye tekrar doniiliir.

e Ana meniide ENTER tusuna basilarak ekranda gosterilen program baslatilir.

e Eger program parametreli ise LCD ekranda alt satirin en basinda bir ok isareti belirir. ASAGI
ve YUKARI butonlari ile parametre degeri degistirilebilir. ENTER butonuna basildiginda o
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deger kayit edilip meniiye doniiliir. Eger ESC butonuna basilirsa daha 6nce kayit edilmis olan
deger korunup meniiye doniiliir.

Program Fabrika Parametreler / A¢iklamalar
Ayarlan*
00: Lisan Secimi Turkce Turkce — English
01: Ac. Yuksek Hiz 35 cm/s 20-80 (A¢mada yiiksek hiz seviyesi)
02: Ac. Dusuk Hiz 5 cm/s 2-19 (A¢mada diisiik hiz seviyesi)
03: Ac. Hizlanma 20 cm 5-90 (A¢ma hizlanma rampasi toplam uzunlugu)
04: Ac. Hiz. Yum. Scm 1-40 (A¢ma hizlanma rampasi yumusatma bdlgesi uzunlugu)
05: Ac. Yavaslama 15 cm 5-90 (A¢ma yavaglama rampasi toplam uzunlugu)
06: Ac. YavasYum. 5 cm 1-40 (A¢ma yavaglama rampasi yumusatma bolgesi uzunlugu)
07: AcD. HizMesafe 2 cm 1-90 (A¢ma diigiik hiz bolgesi uzunlugu)
08: Ac. BaskiSev. % 60 20-100 (A¢ma esnasinda baski seviyesi ayari)
09: KapaYuksekHiz 25 cm/s 20-80 (Kapama yiiksek hiz seviyesi)
10: KapaDusukHiz 5 cm/s 2-19 (Kapama diisiik hiz seviyesi)
11: Kapa Hizlanma 20 cm 5-90 (Kapama hizlanma rampasi toplam uzunlugu)
12: Kapa. Hiz. Yum. Scm 1-40 (Kapama hizlanma rampas1 yumusatma bdlgesi uzunlugu)
13: KapaYavaslama 15 cm 5-90 (Kapama yavaslama rampasi toplam uzunlugu)
14: KapaYav. Yum. Scm 1-40 (Kapama yavaglama rampasi yumusatma bdlgesi uzunlugu)
15: K.D. HizMesafe Scm 1-90 (Kapama diisiik hiz bélgesi uzunlugu)
16: KapaBaskiSev. % 45 20-100 (Kapama esnasinda baski seviyesi ayar1)
17: CalismaGirisi Ac - Kapa s — g, e

(Kapimnin agma ve kapama veya sadece kapama ile ¢alistirilmasi segimi)

Acik Acik Kontak,Kapali Kontak

18: LimitRoleleri Kontak (Limit rdlelerinin kontak se¢imi)

Agik Acik Kontak Kapali Kontak

e Kontak (Baski veya fotosel algilandiginda aktif edilen fault rolesi kontak segimi)

0-30
(Deger 0 iken demo yoktur. Segilen saniye degeri kadar agmada ve
20: Demo Calisma 0s kapamada bekleyerek, kap1 acma-kapama sinyalini dikkate almadan,
kapinin siirekli ¢aligsmasi saglanir. Bu esnada a¢ — kapa girisleri aktif
degildir.)
21: Kul.SifreDeg. (Kullanic sifresi degistirilir)
22: K.Sifrelptal? (Kullanici sifresi 0000 ile degistirilerek iptal edilir)

% 45 20-100

2B LS DRI ol (Kapama diisiik hiz bolgesinde uygulanan baski seviyesi)

24- EINI Girisi Yavasg Yavag Kapa-Fotosel

Kapa

25: EIN2 Girisi Fotosel Yavag Kapa-Fotosel

26: Kapi Tipi Teleskopik | Teleskopik-Merkezi-i¢c Kapi

27: Motor Tipi Motor 1-Motor '2- Motor 3 (Bu. parametre Fle.gistirilemez, iretim

) esnasinda Ondrive kart génderilen motor tipine gére programlanir.)

Normal-Yavag Kapama

28: Calisma Modu Normal (Bu paremetre yavas kapama segilirse kap1 baski seviyesi 150 N'u
gecmez)

29: Enkoder Esle Pasif Aktif-Pasif(Seri ijret"imde.:n g1k“an mf)t.or ve kartlar Onlab’ta esleme islemi
yapildiktan sonra miisteriye gonderilir.)

Uretici Ayar. DIKKAT! Bu parametrelere kapi iireticisi erisebilir.

99: Fabrika Ayar (Tiim parametre degerleri fabrika ayarlari ile degistirilir)

*Miisteriye ozel yazilimlarda Fabrika Ayarlar: degerleri degisebilmektedir.
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KULLANICI SIFRESI ATAMA

onlab

ONDRIVE kartinin programlama bdliimiine giris i¢in sifre atanabilir. Kullanici sifresi fabrika
¢ikisinda ONDRIVE kartinin iizerinde aktif degildir. Uretici, kullanic1 sifresini 21 numaral
meniiden atayabilir ve 22 numarali meniiden iptal edebilir. Bu sifre 5 defa yanlis girilirse
programlama boliimiine giris bloke olur. Programlama boéliimiine girig blokesini kaldirmak i¢in
6 haneli PUK kodu istenecektir. Bu PUK kodu ONDRIVE kartinin seri numarasidan
tiretilmektedir. Uretici ve kullanic1 PUK kodlar1 birbirinden farklidir. Kullanici bloke olmus bir
kartin PUK kodunu 6grenmek i¢in Onlab teknik servis ekibiyle iletisime gecmelidir.

SEYIiR EGRILERI

ACMA

HIZ (cm/s)
A

ACMA LIMIT

Ag¢ma Yiksek fp-=---------
Hiz

Ag¢ma Diisiik

P46 Kasik Mesafesi

P03 Acarken hizlanma rampasi
KAPAMA P05 Agarken yavaslama rampasi
LiMIT P07 Acarken diisiik hiz mesafesi

Kasik A¢gma Hizi

Hiz P07 P05 P03 P46 > 7 (sn)
» Zaman (sn
KAPAMA
HIZ (cm/s)
A P11 Kaparken hizlanma rampasi
L P13 Kaparken yavaslama rampast
ACMA LIMIT KAPAMA P15 Kaparken disiik hiz mesafesi
Kapama Yiksek |- - - = = = = LIMIT P46 KaSIk Bélges1
Hiz
Kapama Diigiik ffFr=======—f-=-—————--=---—--~d- e == == —
Hiz P11 P13 P15 PG | e (sn)

Motor Tipleri :

Ondrive siiriicii 3 ayr1 motor iireticisine ait kap1 senkron motoru segenegine sahiptir. Ondrive
stiriicli siparis edildiginde siiriicii igerisindeki yazilim da secilen motora gore yiiklenmis

olacaktir.

Motor 1, Motor 2, Motor 3

Bu motorlara ait detayli mekanik ve elektriksel Ozelliklere Onlab web sitesi {izerinden

ulagilabilir.
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ASANSOR KUMANDA SIiSTEMINE BAGLANTI

1) Kontrol Panosundan Gelen 24 VDC Kullanilarak Yapilan Baglanti
(Onerilir)

ONDRIVE

=2 Z23 z é %
Y E [3) [¢) o
cleleiel o @@Cﬁﬁ

L/o
EIN2 : Fotosel Kontag: L

EIN1 : Yavag Agma Kontag: o
e gy
[S)] O Clkis Olks [Oks

1000 100
(- 24 VDC)(+ 24 VDC)

RK
KONTROL PANOSU

RA : Kapi agma rélesi agik kontagi
RK : Kapi kapama rélesi acik kontagj|

2) Dabhili 15 VDC Kullanilarak Yapilan Baglanti

ONDRIVE

. ... sess 3 B &
mm N N O Oowm o o o
Qlclo go @@(ﬁﬁ

o—

EIN2 : Fotosel Kontagi
EIN1 : Yavas A¢cma Kontagi

V%

u u s Oﬁ]m@m

- o VDC)(+ o VDC

RK
KONTROL PANOSU

RA : Kapi agma rélesi agik kontagi
RK : Kapi kapama rélesi agik kontagll
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CIKIS ROLELERI VE GiRi$ SINYALLERI DURUM iZLEME
MENUSU

Normal ¢alisma meniisiinde iken yukar1 veya asag1 oklara basildiginda ¢alisma girislerinin
durumlar ve ¢ikis rélelerinin konumlari takip edilebilir.

133

Calisma girigleri i¢in “-* sembolii giris sinyali gelmiyor demek iken “X” sembolii ise giris
sinyali geliyor demektir. Asagida ¢alisma girigleri i¢in 6rnek bir ekran goriintiisii verilmistir:

OPEN :- FINI1:-
CLOSE:X EIN2:-

(I3

Benzer sekilde ¢ikis roleleri i¢in “-“ sembolii réle ¢ekili degil demek iken “X” sembolii ise
role gekili demektir. Asagida ¢ikis réleleri igin 6rnek bir ekran goriintiisii verilmistir:

OP RL:- FLT RL:-
CL RL:X

8 www.onlab.com.tr
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KAPI TANITMA

Ondrive siiriiciiye ilk enerji verildiginde Revizyon ekraninda “Kapiyi Tanitiniz” yazisi
ekranda ¢ikacaktir ve kapi tanitilana kadar Ondrive kap ile ilgili hi¢bir a¢ kapa islemi
yapilamayacaktir.

Kapiy1 tanitmak i¢in daha 6nceki boliimlerde verilen meniilerdeki parametre ayarlamalari
yapildiktan sonra Revizyon ekraninda iken “ASAGI” oka bir kere basmak yeterli olacaktir.
Bu durumda kap1 6nce agma yoniine dogru hareket edecek, ardindan ise kapama yoniine
dogru hareket edecek ve kagig1 tamamen kapattiktan sonra tanitma islemini sonlandiracaktir.
Bu asamaya gelindiginde ESC tusuna basilirsa kap1 normal ¢alisma moduna girecektir.

Kapi tanitma esnasinda once acma yoniine sonra kapama yoniine gitmelidir. Eger tanitma
basladiginda kapt énce kapama yoniine dogru giderse liitfen “Uretici Ayarlart”
meniisiinden 41 numarali “Hareket Yonii” parametresine gelin ve bu parametreyi “TERS”
olarak degistirin. Ardindan swrasiyla ESC ve ENTER tuslarint kullanarak Revizyon
ekramina doniin ve ASAGI oka basarak tekrar tanitma islemini baslatin!

9 www.onlab.com.tr
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ENKODER ESLEME

Senkron motor uygulamalarinda kullanilan mutlak enkoderin sifir noktasi ile motor
kutupunun manyetik ekseni arasindaki deger enkoder offset degeridir. Bu degerin dogru bir
sekilde bilinmesi motorun dogru agida siiriilmesi ve dolayisiyla motor verimi i¢in olduk¢a
onemlidir.

Ayarlar meniisiiniin 29 numarali parametresi “Enkoder Esle” isleminin Iptal veya Aktif olarak
secildigi boliimdiir. Bu meniiye girebilmek i¢in 29 numaral parametreye gelindiginde “3 sn”
boyunca ENTER’a basili tutulmali ve — sembolii ekranda goriildiigli zaman istenen ayarlama
yapilmalidir.

Bu parametrenin “Aktif” olarak se¢ilmesinin ardindan sirasiyla ESC ve ENTER tuslari ile
Revizyon ekranina doniildiigiinde ekranda “Enkoder Esleyiniz” yazisi ¢ikacaktir. Revizyon
ekraninda iken “YUKARI” oka basilirsa islem baslayacaktir. Once ekranda “Enkoder Esleme
Baslatildi” mesaj1 ¢ikacaktir. Islem bittiginde ise “Enkoder Esleme Tamamlandi” yazist
ekranda belirecektir.

Not: Enkoder Esleme islemi esnasinda miimkiin ise motora bagl olan kay1s sokiilmelidir.
Eger bu miimkiin degil ise kap1 agma ve kapama limit bolgelerinde olmamali, ortada uygun
bir yerde olmalidir.

Enkoder esleme islemi “Aktif” yapildiginda otomatik olarak daha 6nce 6l¢iilmiis dahi olsa
kapt ile ilgili 6l¢limler sifirlanacaktir. Bu yiizden enkoder esleme islemi bttiginde revizyon
modunda ekranda tekrar “Kapiy1 Tanitiniz” yazisi ¢ikacaktir. Bu agsamada liitfen “Kap1
Tanitma” bolimiinde anlatildig: sekilde tekrar kapiy1 Ondrive siiriiciiye tanitiniz.

Onlab tarafindan iiretim esnasinda motor ve elektronik set haline getirilmekte ve enkoder
esleme islemi yapilmaktadir. Bu yiizden herhangi bir sebeple Onlab’in gonderdigi motor
veya siiriicii degistirilmedigi siirece kullanicilarin “Enkoder Esle” islemini yapmalarina
gerek yoktur!!!

10 www.onlab.com.tr
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URETICI AYARLARI

ONDRIVE kart1 takili olan kapt mekanizmasimin donanimsal ayarlari, kullanicilarin
ulasamamast i¢in programlama boliimiinde “ Uretici Ayarlari “ adi altinda sifrelenmistir.
Programlama da 29 numarali meniiden sonra  “ Uretici Ayarlari “ ekrana geldiginde Enter
tusuna basilirsa 4 haneli sifre istenmektedir. Bu sifre girildiginde asagida agiklanan donanim
parametreleri agilir. Bu parametreler ONDRIVE kartinin enerjisi kesilip tekrar verilinceye
kadar agik kalacaktir. Uretici ayar parametreleri sifresi fabrika degeri “ 1 2 3 4 “ olarak
verilmektedir. Her iiretici kendinin belirleyecegi yeni sifreyi 51 numarali meniiden atayabilir;
fakat bu sifreyi iptal edemez. Bu sifre 5 defa yanlis girilirse 6 haneli PUK kodu istenecektir. Bu
PUK kodu ONDRIVE kartiin seri numarasindan iiretilmektedir. Uretici ve kullanmict PUK
kodlar birbirinden farklidir.

Program Fabrika Parametreler / A¢ciklamalar
Ayarlar*

40:Tanitma Hizi 6 cm/s 2-19 (Tanitma hizi miktar)
TERS YON-DUZ YON (Kap1 tanitma esnasinda kapi ilk 6nce

41: Hareket Yonii DUZ YON kapatma yoniine gidecek olursa,bu parametreyi meniiden ters yon
olarak se¢iniz.)

42: AcikTutmaGucu % 100 1-100(Ag¢1kta tutma giicii ayar1)

43: KapaTutmaGiicii % 100 1-100 (Kapali tutma giicii ayari)

44: KasikAcmaHizi 7 cm/s 1-20 (A¢mada kasik bolgesi hiz ayari)

45: KasikKapaHizi 7 cm/s 1-20 (Kapamada kagik bolgesi hiz ayari)

46: KasikMesafesi 6 cm 1-199 (Kagik bolgesi mesafesi)

47: Teker Cevresi 80 mm 30-999 (Tahrik tekeri ¢evresi)
1-20
Motor hiz1 kontrol hassasiyeti ayar1

48: Hiz Kontrol S. 16 (Arttirdik¢a hizdaki sahnlr)rlllar \?]e hatalar azalir, ancak bu
parametrenin fazla arttirilmasi ses ve titresimi arttirabilir.)
1-20
Motor akimi kontrol hassasiyet ayar1

A28 Ll L@t 4 (Diistirdiikce tork ihtiyact deygisin};leri olan cevap hizlanir bununla
birlikte motordaki ses ve titresim artar)

50: Sayag Sifirla (Toplam Calisma Sayacini Sifirlama)

51: Ure.SifreDeg. (Uretici sifresini degistirme)

52: Tanitma Baski S. % 100 20-100(Tanitma Baski seviyesi ayar1)

53: A¢ma Limit Mes 15 mm 5-50

54: Kapama Limit Mes | 10 mm 1-10

55: Baski Algila S. 1000 ms 20-2000
EN 81 1 2 A3 1,EN 81 1 2 A3 2,EN 81 20
(Yukarida verilen 3 modu vardir. Kap1 kapali iken AC-Kapa
sinyallerinin her ikisi de kesildiginde bu modlarda sirasiyla su
hareketler olur:

56: Standart Tipi EN 81-20 EN 81 1 2 A3 1: Motora aktarilan enerji kesilir.
EN 81 1 2 A3 2: Motora kapali tutma giicli uygulanmaya devam
edilir.

EN_81 _20: Kap1 kagik mesafesi kadar agilacak sekilde motor siiriiliir
ve ardindan motora verilen enerji kesilir.)

99. Fabrika Ayar ? (Tiim parametre degerleri fabrika ayarlari ile degistirilir.)

*Miisteriye ozel yazilimlarda Fabrika Ayarlar: degerleri degisebilmektedir.
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V1.2-TR

HATA MESAJLARI
ONDRIVE siiriictiniin motor ve kapinin ¢alismasi ile iligkili olaral algiladig1 5 adet hata tiirii
vardir. Bu hata tiirleri ve olasi sebepleri ile ¢6ziim Onerileri asagida sirlanmigtir.

onlab

Hata Mesaji

Aciklama

Olasi Sebepleri ve Coziimleri

Baski Algilandi

Kart kapida sikisma veya asirt
yiik algiladi.

1) Kapida mekanik problem olup
olmadigini kontrol ediniz.

2) Enkoder baglantilarimi kontrol
ediniz. Renk kodlar1 dogru mu
ve hepsi dogru yere takilmig
mi1 emin olunuz.

3) Motor faz uglarini kontrol
ediniz bir veya daha fazlasi
klemensten ¢ikmig olabilir.Ya
da motor kablolarinda eziklik
ya da kopukluk olabilir.

4) Enkoder arizalanmis olabilir.

Modul Hatasi

Motor siiriicii igerisindeki
IGBT transistorlerden olusan
devrede hata algilandi.

1) Motor asir1 akim ¢ekiyor
olabilir.

2) Sebeke gerilimi ¢ok yiikselmis
olabilir.

3) Kapmin yavaglama rampalari
cok kisa ayarlanmis olabilir.

4) IGBT transistorlerden bir veya
daha fazlas1 zarar gormiis
olabilir.

5) Kart icindeki akim veya
gerilim algilama devreleri
zarar gérmiis olabilir.

Enkoder VCC hata

Enkoder kart1 asir1 akim
cekiyor demektir.

1) Enkoder baglantilarin1 kontrol
ediniz.
2) Enkoder arizalanmis olabilir.

Yuksek Vdc hata

DC bara gerilimi yiikseldi.

1) Sebeke gerilimi ¢ok yiikselmis
olabilir.

2) Kapmin yavaglama rampalari
¢ok kisa ayarlanmig olabilir.

Dusuk Vdc hatasi

DC bara gerilimi ¢ok diisiik

1) Sebeke gerilimini dl¢iiniiz.
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