ML70S LCD Ekran Kullanimi

ML70S kartinin tzerindeki LCD ekranda asansoriin durum veya bazi bilgiler gosterilir. Kabin
duruyorken Ust satirda ise kabinin bulundugu durak bilgisi vardir.

Durak bilgisi Saat bilgisi

Yon bilgisi

Kabin lambasi
yanik veya degil

Bilgi ekrani

Durak bilgisi

Yon bilgisi

Hedef durak

Bilgi ekrani

Kabin hareket halindeyken, LCD ekranin liclinci satirinda hedeflenen durak bilgisi vardir.

ML70S Buton Kullanim Aciklamalari

ML70S kartinin sag tarafinda konumlandiriimis dort adet buton bulunmaktadir. Bu butonlara
asansor kabini duruyorken, stop sinyalinin kesik veya stop sinyalinin kesilip tekrar verildigi konum ve
revizyon konumu disindaki durumlarda bazi fonksiyonlar atanmistir.

ENTER BUTONU (Kirmizi) : Bu butona basildiginda Manuel Hareket konumuna gecilir. Manuel Hareket
konumunda, emniyet devresi tamam ise YUKARI ve ASAGI butonlari ile kabin hareket ettirilebilir. Hiz
kontrolli sistemler icin hareket sonlarinda yumusak durus yaptirilir. Manuel Hareket konumundan
¢itkmak i¢in ESC butonuna basiimalidir.

YUKARI BUTONU (Kahverengi): Bu butona basildiginda sirasiyla durum ekranlari gosterilir. Bu
ekranlarin izlenmesi ile ilgili agiklamalar asagida yapilacaktir.

ASAGI BUTONU (Kahverengi): Bu butona basildiginda kabin cagrisi verme fonksiyonu baslatilir. Bu
fonksiyon ile ilgili agiklamalar asagida yapilacaktir.

ESC BUTONU (Siyah): Bu butona basildiginda kayith hatalari izleme fonksiyonu baslatilir. Bu
fonksiyonla ilgili agiklamalar asagida yapilacaktir.



DURUM EKRANLARININ iZLENMESI

Yukari ok tusu ile durum ekranlarinin bilgisine ulasilabilir ve ekranlar arasinda gezilebilir.

Kabin Kartlari haberlesme Ekrani

ML70S karti ile ilgili bir haberlesme varsa, isaret “+” ve yoksa isaret “-” olacaktir.

Kat Karti Haberlesme Ekrani

Bu ekran A kapisi yanindaki kat kartina aittir, eger durak sayisi 16’da fazla ise, ikinci ekran

gosterilecektir. Ayni durum B kapisi igin de gecerlidir.

ML70S karti ile ilgili bir haberlesme varsa, isaret “+” ve yoksa isaret “-” olacaktir.

Kapi1 Durumu ve Sinyalleri Ekrani
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Kabin Cagrilari Ekrani

“FOTOSEL”
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Bu ekran A kapisi yanindaki kat kartina aittir, eger durak sayisi 16’da fazla ise, ikinci ekran
gosterilecektir. Ayni durum B kapisi icin de gegerlidir.

Kat Cagrilari Ekrani
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Bu ekran A kapisi yanindaki kat kartina aittir, eger durak sayisi 16’da fazla ise, ikinci ekran
gosterilecektir. Ayni durum B kapisi icin de gegerlidir.

Bakim Tarihi Ekrani
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Toplam Calisma Ekrani

ML70S Genel Hata Tanimlari

HATA
KODU

HATA EKRAN
GOSTERIMI

ACIKLAMASI

Kontaktor Hatasi

Kontaktorleri cektiren rélelerin disiirtilmesinden sonraki 2
sn.igerisinde KRC kontaktor kontrol girisinin algilanamadigi durum.
Bu durumda ¢agrilar silinir ve hata yon bilgisi ile kayit edilir. Servis
disi lambasi yakilarak asansor bloke edilir.

817ve818 AyniAndaYok

Her iki mecburi kesicinin ayni anda olmamasi durumu. Bu durumda
cagrilar silinir ve kesicilerden herhangi birisi algilanincaya kadar
asansor servis dist konumuna alinir.

Stop Uzun Sure Yok

Stop sinyalinin kapi maksimum siiresi parametresinde ayarlanan
siire sonuna kadar kesik kaldigi durum. Bu durumda ¢agrilar silinir ve
stop sinyali algilanincaya kadar asansor servis disi konumuna alinir.

Kapi Uzun Sure Acik

Kapi maksimum sliresi parametresinde ayarlanan siire sonuna kadar
kapinin acik kaldigr zamanki durum. Bu durumda c¢agrilar silinir ve
kapi sinyali algilanincaya kadar asansor servis disi konumuna alinir.

Emniyet Devre Hatasi

Asansorin hareketi esnasinda 120, 130 veya 140 emniyet devresi
girislerinden herhangi birisinin algilanamadigi durum. Bu durumda
asansor durdurularak 10 saniye slresince servis disi yapllir.

Kilit Gecirmedi

Asansor hareket edecegi zaman pompa cgektirildikten sonra kilit
bekleme siiresinde kilit sinyalinin algilanamadigi durum. Bu durumda
hata yon bilgisi ile kayit edilir. Cagrilar silinir ve asansér 10 saniye
slresince servis disi yapilir.

YuksekHizSureAsildi

Asansor hizli seyir esnasinda iken parametrede ayarlanan zamanda
sayicl bi-stabil den kat degisimi algilanamadigi durum. Hata yon
bilgisi ile kayit edilir. Bu durumda c¢agrilar silinir ve hata yon bilgisi ile
kayit edilir. Servis disi lambasi yakilarak asansor bloke edilir.

DusukHizSuresiAsildi

Asansor yavas seyir esnasinda iken parametrede ayarlanan zamanda
jf sinyalinin algilanamadigl durum. Hata yon bilgisi ile kayit edilir. Bu
durumda c¢agrilar silinir ve hata yon bilgisi ile kayit edilir. Servis disi
lambasi yakilarak asansor bloke edilir.
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Driver Hatasi Var

Dislisiz kurtarma segeneklerinden herhangi biri secildiginde
programlanabilir input girisinden driver hata kontrolu yapilir. Bu
giris algilanamadigi zaman lcd ekranda bu hata uyarisi gosterilir.
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SonDrktan Once 818 Yok

En Gst kattaki duraga gelmeden 6nce 818 Ust kesici sinyalinin
kesilmesi durumudur. Bu durumda hata yon bilgisi ile kayit edilir.
Cagrilar silinir ve asansor 10 saniye siiresince servis disi yapilir.




En alt kattaki duraga gelmeden 6nce 817 alt kesici sinyalinin

22 llikDrktan Once 817 Yok | kesilmesi durumudur. Bu durumda hata yon bilgisi ile kayit edilir.
Cagrilar silinir ve asansor 10 saniye siiresince servis disi yapilir.
23 Hiz Reg./Fren Hata “Istem Disi Hareket (UCM) Denetimi” bolimiinde aciklanmustir.
24 UCM Hatasi Olustu “Istem Dis1 Hareket (UCM) Denetimi” bolimiinde agiklanmustir.
25 MLA3KartHatasiOlustu | “istem Disi Hareket (UCM) Denetimi” bélimiinde agiklanmistir.
Tek fazin yoklugu durumu. Bu durum asansdérin hareketli oldugu bir
R Fazi Yok anda olustu ise kabin yoninde en yakin kata ¢agri yerlestirilerek
26 S Fazi yok kabinin durdurulmasi saglanir. En yakin katta durdugunda veya kabin
T Fazi Yok duruyorken faz yoklugu varsa ¢agrilar silinir ve asansor servis disi
konumuna alinir.
R,S Fazi Yok iki veya (i¢ fazin yoklugu durumu. Kabin hareketli ise durdurulur;
26 R, T Fazi Yok ¢agrilar silinir ve asansor servis disi konumuna alinir.
S, T Fazi Yok
R,S,T Fazi Yok
Faz koruma klemensleri (R, S, T) ye baglanan fazlarin sirasinin yanlis
27 Faz Sira Hatasi oldugu durum. Bu durumda ¢agrilar silinir ve asansor servis disi
konumuna alinir. (Faz sirasi sadece asansor duruyorken kontrol
edilir.)
Yiksek motor isisinin algilanmasi durumu. Bu durum asansoriin
hareketli oldugu bir anda olustu ise kabin yéniinde en yakin kata
28 Motor PTC Hatasi ¢agri yerlestirilerek kabinin durdurulmasi saglanir. En yakin katta
durdugunda veya kabin duruyorken algilanirsa cagrilar silinir ve
asansor servis dist konumuna alinir.
Deprem girisi olarak atanmis programlanabilir girisin aktif olmasi
durumu. Bu durum asansoriin hareketli oldugu bir anda olustu ise
29 Deprem Girisi Var kabin yoniinde en yakin kata cagri yerlestirilerek kabinin
durdurulmasi saglanir. En yakin katta durdugunda veya kabin
duruyorken algilanirsa cagrilar silinir ve asansor servis disi konumuna
ahnir.
Yangin girisi olarak atanmis programlanabilir girisin aktif olmasi
e durumu. Bu durumda kabin yangin duragi olarak secilen kata
30 Yangin Girisi Var yonlendirilir, yangin katina ulasildiginda, asansor servis disi
konumuna alinir ve kapi acik olarak bekletilir.
Kuyu kopyalamali ¢alisan sistemlerde; Kabinin en st duraga
.. L. , gelmesine ragmen 818 siyalinin kesilmemesi veya en alt duraga
31 Limit Kesici Hatasi gelmesine ragmen 817 sinyalinin kesilmemesi durumu. Bu durumda
¢agrilar silinir ve asansor servis disi konumuna alinir.
32 Kapi Acilma Hatasi istem disi olarak kapilardan bir veya birkaginin agilmasi durumu. Bu

durumda c¢agrilar silinir ve asansor bloke edilir.

Notlar :

1- Faz yoklugu kontrolleri ML70S kartinin beslemesi oldugu siirece ekranda gosterilir.

2- Faz sira hatasi sadece asansor duruyorken kontrol edilir.

3- Dubleks galismalarda asansérlerden birisi herhangi bir hata sebebinden servis disina

alinirsa, kendi lzerine atanmis dis ¢cagrilar diger asansore aktarilir.




ML70S — MLKR1 Kapi Kopriileme Hata Tanimlari

ML70S karti ile birlikte MLKR1 kapi koprileme karti kullanildiginda; kapi agik seviyeleme ve
erken kapi agma yaptirilabilir. Kapi képrileme islemi yapilirken asagida agiklamalari verilen hatalar
olustugunda lcd ekranda hata mesaji gosterilir ve hafizaya kayit edilir. Bu durumda asansor servis disi
lambasi yakilarak bloke edilir. Bloke isleminden sonra kontrol panosunun enerjisi kesilip tekrar
verildiginde Icd ekranda “MLKR1 Hatasi Var” uyarisi gosterilir ve kartin bloke islemi devam etmektedir.
Bloke isleminin kaldirilabilmesi i¢in programlama boliminde “J.Genel Ayarlar” bélimine girilip (JO5)
parametresindeki “MLKR1 Hata Sil ?” menlsi icinde EVET secilerek kayith hatanin silinmesi
gerekmektedir. Kayith hataya bakmak icin buton aciklamalarinda anlatildigi gibi YUKARI butonu
kullanilmahdir.

HATA HATA EKRAN
KODU GOSTERIMI ACIKLAMASI NELER YAPILMALI
ML1 ve ML2 girislerinin
birbirlerine kisa devre olup
ML1 ve ML2 girisleri olmadigini kontrol ediniz.
9 ML1 ve ML2 Sontlu birbirine kisa devre. ML1 ve ML2 seviyeleme

bolgesi mono-stabil salterleri
icin ayri ayri salter kullaniniz.
1-ML65X ve MLKR1 kartlari
arasindaki “ ST “ (RML1 veya
RML2 konum sinyali)
klemens baglantisini kontrol

MLKR1 karti Gizerindeki

ediniz.
RML1 veya RML2 . .
10 RML1veyaRML2 Cekmedi | koprileme givenlik \ZI::/IS::L ve ML2 sinyalleri

rolelerinin konum

KSorill |
sinyali gelmiyor. oprileme baslangicinda

RML3 rdlesinin gektigini ve
bundan sonra RML1,RML2
rélelerinin ¢ektigini kontrol
ediniz.

1- ML65X veya MLKR1
kartlarindaki “ST“
klemensinin 100 ile kisa
devre olmadigini kontrol
ediniz.

2- ML1 veya ML2
sinyallerinin olmamasina
ragmen RML1 veya RML2
rolelenin ¢ekik olmadigini
kontrol ediniz.

MLKR1 karti Gzerindeki
RML1 veya RML2

11 RML1veyaRML2 Dusmedi | koprileme givenlik
rolelerinin konum
sinyali strekli geliyor.




:;)apr:;lg::e Islemi MLKR1 kartinin “SF1” ile
12 Kopruleme Olmadi tamamlanmasina SF,,2 klfn?enslerl‘nm 120
o WA A i ve “140” sinyallerine
ragmen “140” girisinden o o .
. baglandigini kontrol ediniz.
sinyal algilanmiyor.
sKs:I;urf;:r?IrlriLesﬂla MLKR1 kartinda bulunan RE
13 KprlemeSonunda140var . PSR rélesinin biraktigini kontrol
ragmen “140” girisinden .
. ediniz.
sinyal algilaniyor.
Kabin hareket l—MI..l ve/veya ML2 g|r|§|un|n
. . 100 ile kisa devre olmadigini
14 ML1 100 ileSontlu halindeyken duracag -
kat algilanip distk hiza kontrol ediniz.
15 ML2 100 ileSontlu  8rianip s 2-Kabinin disik hiza gectigi
gectiginde ML1 ve/veya bleevi kat vel
16 ML1veML2 100ileSont. | ML2 sinyalinin ? gey'| .a a sewYe em_e
bolgesinin daha 6ncesine
algilanmasi.
aliniz.
17 ML1 Algilanmadi Kabinin gagrlukatlna ML1 ve/veya ML2 girislerini
18 ML2 Algilanmadi ulasip durdugunda ML1 kontrol ediniz.
ve/veya ML2 sinyalinin
19 ML1veML2 Algilanmadi | algilanmamasi.

Asagidaki sekilde MLKR1 ile kapi acik seviyeleme yaptirilacak asansor sisteminde kullanilacak

ML1 ve ML2 mono-stabil salterlerin konumlari gésterilmistir.

15cm

Tam Kat Hizasi

15cm
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5cm

_w Mono-stabil salterler

Serit Miknatis




Seviyeleme Miknatis Yerlesimi

Asagidaki sekilde MLKR1 ile kapi acik seviyeleme yaptirilacak asansor sisteminde kullanilacak
YUKARI ve ASAGI seviyeleme icin kullanilacak olan mono-stabil salterlerin ve serit miknatislarin

konumlari gosterilmistir.

Tam Kat Hizasi

REVIiZYONDAN CIKIS

—

3 "\ YUKARI seviyeleme

mono-stabil salter

ASAGI seviyeleme
mono-stabil salter

Asansér “REVIZYON” konumunda iken, ¢ikmak icin Revizyon Anahtari ile cikis yapilsa da,
asansor “REVIZYON” konumunda kalacaktir. Bunun icin 130 sinyalinin bir kez kesilmesi gerekir. Bunun
sebebi, glvenlik nedeni ile, kabin Ustliinde operator dururken, istem disi hareketle revizyondan

¢ikilmasi durumlari igin, kapinin bir defa acilmasi gerekliligidir.

PROGRAMLAMADA KAPI TiPLERININ SECIMI

Her katta bulunan kapi tipleri A tarafi ve B tarafi ayri ayri olacak sekilde secilebilir. Kapi tipleri;
YrmOto. (sadece kabin kapisi otomatik), TamOto. (kat + kabin kapisi otomatik), KapiYok (kapi yok)

seklinde ifade edilir.

—

C K ap i A

0 1 A K ap
Dur a

A Kapisi tipi
secim ekrani

Secim yapilacak kat

secimi

Her kat igin secilecek
kapi tipi




Secim icin ENTER butonu ile soldaki ok yakilarak hangi kat se¢imi yapilacaksa o kat segilir.

| A Kapisi tipi
secim ekrani

Secim yapilacak kat Her kat icin segilecek
se¢imi kapi tipi

Eger katin kapi tipi degistirmek istenirse, ikinci kez ENTER butonuna basilarak sag tarafta ¢ikan
ikinci ok isareti ile birlikte kapi tipi segilir.

| A Kapisi tipi
secim ekrani

Secim yapilacak kat Her kat igin secilecek
secimi kapi tipi

Ayrica tim kapi tipleri tek tip ise, sol taraftaki durak gosterimi yerinde “Hepsi” secilir, Enter
butonuna basilarak sag tarafta ¢ikan ikinci ok ile de kapi tipi segilir ve tim katlardaki kapi tipleri ayni tip
olarak tanimlanir.

PROGRAMLAMADA DURAK DISPLAY SECIMI

Dur ak 0O0 Di s p 0
Secim yapilacak kat Her kat icin segilecek
secimi display gosterge secimi




Her kat icin katta gosterilmesi istenen gosterge sekli secimi icin kullanilir. Parametreyi
degistirmek icin 6nce ENTER butonu ile sol taraftaki durak secimi bélimiinde ¢ikan ok isareti ile durak
secimi yapilir. Tekrar ENTER butonuna basilarak sag taraf icin ok isareti ¢cikar ve gosterilecek display
ayarlanir.

Eger herhangi bir durak gésterimi sayl degerine ayarlanir ve sira ile diger katlarin géstergeleri
siralanmak istenirse ENTER butonuna 2 saniye siire ile basilir. Ekran alt satirinda “Siralama icin ENTER”
flashh olarak yanip sénmeye baslar. Bu durumda ENTER ile onaylanirsa tiim kat gostergeleri siralanmis
olur, ESC islemi iptal eder.

PROGRAMLAMADA KAT HiZA DUZELTMELERI

Dizeltme yapilacak Her kat icin segilecek
kat segimi dizeltilecek mesafe

Kuyu kopyalamada her kat igin, kabinin kat seviyesinde durmamasi durumunda, ince ayar
dizeltme yapmak icin kullanilir. Parametreye girmek icin ENTER butonu ile sol taraftaki durak secgimi
icin cikan ok isareti secim yapilir ve tekrar ENTER butonuna basilarak sag taraftaki mesafe i¢in ¢ikan ok
isareti ile de mesafe dlizeltmesi (-) veya (+) deger olarak girilebilir. Her kat icin ayri ayri deger
girilebilecegi gibi parametrede bulunan sol taraftaki “Hepsi” secenegi girilerek tim katlar icin ayni
mesafe diizeltmesi de verilebilir.

ML70S KARTININ ISTEM DISI HAREKET (UCM) DENETIMI

A3 standardina uygun vyapilacak sisteme gore kullanilacak kartlar asagadaki tabloda
gOsterilmistir:

Sistem ML70S MLA3 MLKR1
Dislili Seviyelemesiz % %k _
Diglili Seviyelemeli % * E 3
Dislisiz Seviyelemesiz * _ _
Dislisiz Seviyelemeli % _ *
Hidrolik * _ k
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Bu sistemler ile ilgili agiklamalar asagidaki gibidir:
Tahrik makinesi dislili olan asansérler igin:

Bu tip sistemlerde kata seviyeleme vyaptirilacaksa kapi kopriileme karti MLKR1 mutlaka
kullanilmahdir. Clinki seviyeleme kapi acik veya kapali iken yapilabilir. Seviyeleme yaplilirken, kabinin
kapi agma bolgesinin disina ¢iktigl, MLKR1 karti “ST” ¢ikisindan, ML70S karti tarafindan kontrol edilir.
Bu bolgenin disina gikildigi algilanirsa “UCM Hatasi Olustu” ekrana yazdirilarak calisma durdurulur. Bu
durumda asansor servis disi lambasi yakilarak bloke edilir. Bloke isleminden sonra kontrol panosunun
enerjisi kesilip tekrar verildiginde “UCM HatasiOlustu” lcd ekranda gosterilir ve kartin bloke islemi
devam eder. Bloke isleminin kaldirilabilmesi icin programlamada “J.Genel Ayarlar” bolimine girilip
(JO6) parametresindeki “UCM Hata Sil ?” menusi icinde EVET secilerek kayith hatanin silinmesi
gerekmektedir.

Bu tip sistemlerde (seviyelemeli veya seviyelemesiz); hiz regiilatorii, A3 standartlarina uygun
istem disi hareketi (UCM) engelleyen mil sistemine sahip olmaldir. MLA3 karti hiz regllatoriindeki bu
mili hareket ettiren bobini kontrol eder. MLA3 kartindaki giivenlik rélesinin ¢ekip ¢cekmedigi ML70S
karti tarafindan “MNT” girisi ile denetlenir. Herhangi bir problem algilanirsa “MLA3KartHatasiOlustu”
ekrana yazdirilarak ¢alisma durdurulur. Bu durumda asansor servis disi lambasi yakilarak bloke edilir.
Bloke isleminden sonra kontrol panosunun enerijisi kesilip tekrar verildiginde “MLA3 Kart Hatasi” lcd
ekranda gosterilir ve kartin bloke islemi devam eder. Bloke isleminin kaldirilabilmesi igin
programlamada “J.Genel Ayarlar” bélimiine girilip (JO6) parametresindeki “UCM Hata Sil ?” mendisiu
icinde EVET secilerek kayitl hatanin silinmesi gerekmektedir.

Hiz regiilatorindeki bobinle birlikte cekip birakan switchin kapali kontagindan gelen bilgi ile
bobinin ¢ekip ¢ekmedigi ML70S karti tarafindan kontrol edilir. Bobinin diizgiin gekmedigi anlasilirsa Icd
ekranda “Hiz Reg./Fren Hata” yazar. Bu durumda asansor servis disi lambasi yakilarak bloke edilir.
Bloke isleminden sonra kontrol panosunun enerijisi kesilip tekrar verildiginde “Hiz Reg./Fren Hata” lcd
ekranda gosterilir ve kartin bloke islemi devam eder. Bloke isleminin kaldirilabilmesi igin
programlamada “J.Genel Ayarlar” bélimine girilip (JO6) parametresindeki “UCM Hata Sil ?” meniisu
icinde EVET secilerek kayitl hatanin silinmesi gerekmektedir.

Tahrik makinesi dislisiz olan asansérler igin:

Bu tip sistemlerde kata seviyeleme vyaptirilacaksa kapi kopriileme karti MLKR1 mutlaka
kullanilmahdir. Clinkl seviyeleme kapi agik veya kapali iken yapilabilir. Seviyeleme yapilirken, kabinin
kapi agma bolgesinin disina ¢iktigl, MLKR1 karti “ST” ¢ikisindan, ML70S karti tarafindan kontrol edilir.
Bu bolgenin disina gikildigi algilanirsa “UCM Hatasi Olustu” ekrana yazdirilarak calisma durdurulur. Bu
durumda asansor servis disi lambasi yakilarak bloke edilir. Bloke isleminden sonra kontrol panosunun
enerjisi kesilip tekrar verildiginde “UCM Hatasi Olustu” Icd ekranda gosterilir ve kartin bloke islemi
devam eder. Bloke isleminin kaldirilabilmesi icin programlamada “J.Genel Ayarlar” bolimine girilip
(JO6) parametresindeki “UCM Hata Sil ?” menisl icinde EVET segilerek kayith hatanin silinmesi
gerekmektedir.
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Bu tip sistemlerde; MLA3 kartinin kullanilmasina gerek yoktur. Motor freni ile ¢cekip birakan
switchin kapali kontagindan gelen bilgi ile frenin ¢ekip cekmedigi ML70S karti tarafindan kontrol edilir.
Bobinin dlzgin ¢ekmedigi anlasilirsa lcd ekranda “Hiz Reg./Fren Hata” yazar. Bu durumda asansor
servis disi lambasi yakilarak bloke edilir. Bloke isleminden sonra kontrol panosunun enerjisi kesilip
tekrar verildiginde “Hiz Reg./Fren Hata” lcd ekranda gosterilir ve kartin bloke islemi devam eder. Bloke
isleminin  kaldirilabilmesi icin programlamada “J.Genel Ayarlar” bolimine girilip (JO6)
parametresindeki ~ “UCM Hata Sil ?” menusi icinde EVET secilerek kayith hatanin silinmesi
gerekmektedir.

Hidrolik asansérler igin:

Bu tip sistemlerde; hiz regiilatori olmadigi icin, MLA3 kartinin kullanilmasina gerek yoktur. A3
standardina uygun hidrolik tnitelerde bir adet A3 koruma valfi vardir. Bu valf asagiya harekette, asagi
inis valfi ile birlikte cektirilir. Seviyelemeli hidrolik sistemlerde, seviyeleme sirasinda, kabinin kapi agma
bolgesinin disina ¢iktigl, MLKR1 kart1 “ST” ¢cikisindan, ML70S karti tarafindan kontrol edilir. Bu bolgenin
disina cikildigi algilanirsa “UCM Hatasi Olustu” ekrana yazdirilarak ¢alisma durdurulur. Bu durumda
asansor servis disi lambasi yakilarak bloke edilir. Bloke isleminden sonra kontrol panosunun enerjisi
kesilip tekrar verildiginde “UCM Hatasi Olustu” Icd ekranda gosterilir ve kartin bloke islemi devam
eder. Bloke isleminin kaldirilabilmesi icin programlamada “J.Genel Ayarlar” bélimine girilip (JO6)
parametresindeki “UCM Hata Sil ?” menisu icinde EVET secilerek kayith hatanin silinmesi
gerekmektedir.

istem disi hareketin manuel test edilmesi:

MLKR1 karti kullanilarak yapilmis seviyelemeli sistemlerde; ML70S kartinin istem disi hareketi
(UCM) diizgiin olarak denetledigini test etmek icin YUKARI ve ASAGI yonde test mendileri mevcuttur.

YUKARI yonde test islemi yapmadan 6nce kabin en Ust katin bir altindaki duragin kat hizasina
alinmahdir. Daha sonra programlamada “J.Genel Ayarlar” bolimine girilip (JO7) parametresindeki
“UCM Yukari Test” menisu icinde EVET segilerek test baslatiimalidir.

ASAGI yonde test islemi yapmadan dnce kabin en alt katin bir tstiindeki duragin kat hizasina
alinmahdir. Daha sonra programlamada “J.Genel Ayarlar” boliumine girilip (J08) parametresindeki
“UCM Asagi Test” menusi icinde EVET secilerek test baslatiimalidir.

Bu test islemleri, normalde kapi agikken olusacak istem disi hareket (UCM) hatasini kapi kapal
olarak simule eder. Test islemi sirasinda, kabin test edilen yone dogru distk hizda hareket ettirilir.
Kabin, kapi agma boélgesinden c¢iktigi anda istem disi hareket (UCM) hatasi olusur ve hatanin
resetlenme islemleri prosediiri aynen uygulanmalidir.

MOTOR TANITMANIN YAPILMASI:

Tahrik makinesi dislisiz olan sistemlerde, motorun fren kapali olarak hiz kontrol cihazina
tanitilabilmesi icin, programlamada “J.Genel Ayarlar” béliimune girilip (J09) parametresindeki “Motor
Tanitma” menisi icinde EVET secilir. Boylece REVIZYON konumunda iken, ilk hareket baslamasindan
sonra 100 saniye siiresince, FREN KONTROLU yapilmaz.
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ONEMLI UYARI !

ML70S ile MLKABIN-R (revizyon kutusundaki) arasindaki C2H — C2L
baglantilari flexible kabloda yan yana yapilmali ve yliksek voltajh
hatlardan (faz,nétr, lirpomp, otomatik kapi fazi) uzakta baglanmalidir.

HIZ REGULATORU BOBINI VEYA DISLISiZ MAKINE FREN KOTROLUNUN IPTAL EDILMESi:

B30 parametresi IPTAL segilirse, hiz regiilatérii bobini kontagi ve dislisiz fren kontaginin kabin
durduktan sonraki kontrolii ipatl edilir. Fakat hareketli iken kontrol hala devam eder. Eger parametre
A3 IPTAL secilirse, biitiin kontroller iptal edilir.

ONEMLI UYARI !

ML70S menuden B30 parametresi IPTAL segilirse Hiz Regllatori
bobininde veya diglisiz makine freninde olusabilecek istem disi ¢ekme
veya birakma hatalarini izleyemeyecegi icin sistemde blyiik sorunlar
olugabilir. Bundan dolayi olugabilecek hatalarda sorumluluk kullaniciya
aittir.

KUYU KOPYALAMA ICIN YAPILMASI GEREKENLER:

1) ML70S_45 ve ML70S_46 semalarinda gosterildigi gibi her kat hizasina 30cm’lik serit miknatislar
kullanilmahdir.

2) Bu serit miknatislarin karsisina yerlestirilecek ML1 ve ML2 mutlaka elektronik mono-stabil
salter olmalidir.

3) ML1 elektronik mono-stabil salter mutlaka USTTE olmalidir.

4) ML1 ve ML2 elektronik mono-stabil salterlerin konumlandirilmasi ML70S kullanim kilavuzunda
gosterildigi gibi mutlaka merkezlerinden 5cm uzaklikta olacak sekilde yapilmalidir.

5) Kuyuyu dgrenme islemi REVIZYON hizinda yapilacagi icin hiz kontrol cihazi revizyon hizi girisi
ML65X kartinin RV rélesine baglanmalidir (Revizyon hizinin 0,30 - 0,50 m/sn. secilmesi tavsiye edilir).

6) Hiz kontrol cihazina baglanan enkoder’in A, A™,B, B ve GND uglari ML70S kartina ekranh

enkoder kablosu ile baglanmalidir. Ekranlama ucu da mutlaka topraga baglanmalidir. Kurtarmasiz ve

UPS ile kurtarmali sistemlerde enkoder’in + besleme ucu hiz control cihazina baglanir. MLKS10 ile

yapilan kurtarma sistemlerinde enkoder'in + beslemesi ML70S kartindaki 15V klemensine
baglanmalidir. 15V cikisinin aktif olmasi icin klemensin yanindaki “jumper” sagdaki iki konuma
takilmahdir. Boylece 15V ledi yanacaktir.

7) MLKS10 kullanilan kontrol panolarinda; ML70S kartinin KATTA CIKISI atamasi yapilmis olan RT
rélesinin RTCOM ucuna 100 verilir, RTC ucu MLKS10 kartinin 142 girisine baglanir.

8) Dislisiz motor kullanilan sistemlerde enkoder, regiilator tizerinde olmahdir.
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KUYU KOPYALAMA KULLANIM DETAYLARI:

1) Sayicili sistemlerde 817 ve 818 limit salter miknatislari saydirma miknatisinin biraz altina veya
biraz Ustliine konulmaktaydi. Bu sistemde limit kesici miknatislari veya limit kesici salterler “yavas hiza
gecme mesafesini”nin oldugu yere konulabilir.

2) Gergekten halat siinmesi varsa; halat stindiginde enkoder degeri degismiyorsa, ASM ve YSM
baglanmalidir.

3) Ara hiz cikisi kullanilan, yiksek hizli sistemlerde, komsu kata gidilirken yavas hiza ge¢gme
mesafesinin degeri (I03:Ara Hiz.Yav.Mesafe) parametresindeki mesafe degeri gecerli olur. Ara hiz
kullanilmayan sistemlerde yiiksek hizdan yavaslama mesafesi (102:YuksekHizYav.Mes.) ile ara hizdan
yavaslama mesafesi (103:Ara Hiz.Yav.Mesafe) esit secilmelidir.

KUYUYU OGRENMENIN YAPILMASI:

Asansor normal konumda iken, programlamaya girilir. “l.Kuyu Kopyalama” menisindeki
“l01:Kuyuyu Ogren” alt menist EVET segcilir. Kabin, dnce 817 alt kesiciyi gordigii konuma alinir. Daha
sonra kabin, en alttaki ML1 ve ML2’nin seviyesine gotiriliir ve yukari ydnde Kuyuyu Ogrenme islemi
baslar. LCD ekranin sol alt kdsesinde, gecilen durak numarasi; sol alt kdsede ise, enkoder degeri yazilir.
818 st kesicinin yoklugu algilandiktan sonra, en st ML1 ve ML2’'nin seviyesine ulasildiginda Kuyuyu
Ogrenme islemi tamamlanir.

Kuyuyu 6grenme islemi sirasinda emniyet devresi kesilirse veya revizyon konumuna alinirsa kuyu
dgrenme islemi IPTAL edilir.

KAT HizA DUZELTMELERININ YAPILMASI:

Kuyuyu 6grenme islemi tamamlandiktan sonra, programlama modundan ¢ikilir, tim katlara ¢agr
vererek, asagl ve yukari yonde ayri ayri kat hiza diizeltme mesafeleri not edilir. Kabin kat hizasina
ulasmamissa, mesafe degeri (+), kat hizasini gegmis ise mesafe degeri (-) deger olarak alinmalidir. Bu
degerler “I08:Yukari Duzeltme” ve “l09:Asagi Duzeltme” menisinde kaydedilmelidir. Diizeltme
mesafeleri -99mm veya +99mm’den daha biiyik ise, serit miknatislar kontrol edilmelidir.

KONUM RESET:

Enkoder ile galisan sistemlerde, kontrol panosuna ilk elektrik geldiginde, kabin en alt kata konum
resetleme icin gonderilir. Eger kabin alt kesicinin yok oldugu bdlgede veya ML1-ML2'nin olmadigl kat
arasinda bulunuyorsa, énce REVIZYON hizinda yukari ydnde ML1-ML2’nin bolgesine alinir. Daha sonra
asagl yonde normal seyir hizinda hareket ettirilir.
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KABINDEN KAT HizA DUZELTMELERININ YAPILMASI:

e “B.Sistem Ayarlar’” béliimiine girilir. “B33.SeviyeYenile.” parametresi AKTIF segilir.

e “I. Kuyu Kopyalama” béliimiine girilir. “I13.Diizeltme Modu” parametresi AKTIF secilir.

e  Kuyuyu 6grenme islemi yapilir.

e Programlama boliminden ¢ikilip normal konuma gegilir. Bundan sonra kabin otomatik
olarak konum resetleme yaparak en alt duraga gidecektir.

e Daha sonra kabin icine binilerek asagi yonde biitlin katlara sirayla ¢agri verilerek gidilir.
Hiza dlzeltme gereken katlarda “AC” butonuna basili tutulur. 3 saniye sonra dijital ekranda
“d” harfi gosterilir ve kabin i¢i butonundaki “0” ve “1” ¢agrilarindan asagi ve yukari hareket
icin komut beklenir. “AC” butonuna basili tutulmaya devam ederken “0” butonuna basilirsa
kabin asagi yonde; “1” butonuna basilirsa yukari yonde seviyeleme hizinda hareket ettirilir.
Kabinin o kattaki hizasi dizeltilince “AC” butonu birakilir. 1 saniye sonra normal ¢alisma
konumuna dondlir. O anda tekrar diizeltme yapilmasi istenilirse ayni islem tekrarlanir.
Normal calismaya donuldikten sonra diger bir kata ¢agri verilir.

e Enalt duraga gidildikten sonra ayni islemler yukari yonde son kata kadar sirayla tim katlar
icin yapilir.

e Heriki yonde de bitln katlara gidilerek kat hizalari kontroll ve gerekiyorsa diizeltmeleri
yapildiktan sonra Programlama da “I. Kuyu Kopyalama” boélimiindeki “I13.Dizeltme
Modu” parametresi IPTAL segilir. Bdylece “Diizeltme Modu”ndan ¢ikilmis ve gegici olarak
hafizaya alinmis kat hiza diizeltmeleri kalici hale getirilmis olur.

e Asansorin durak sayisinin 4 kati kadar ¢alisma adetinden sonra “113.Diizeltme Modu”
parametresi hala AKTIF ise program otomatik olarak bu parametreyi iPTAL sececek ve
gecici olarak hafizaya alinmis kat hiza diizeltmelerini kalici hale getirecektir.

Not : Yazilim versiyonu 1.3 ve (zeri olan MLSERI65 kabin Ustl haberlesme karti ile kabinden
kat hiza diizeltme yapilabilir.

111.MESAFE HESAPLAMA PARAMETRESI KULLANIMI:

Kuyu kopyalamali ¢alisan sistemler; “I11.MesafeHesapla” parametresi iPTAL iken MO sayici
sistemlerin benzeri olarak durak tabanli calisir. Durak tabanli calismada duraklarin arttirilip, azaltil-masi
ve yliksek hizdan yavas hiza gecilmesi duragin icerisinde olmaktadir. Bu sebepten dolayi yavas-lama
mesafesi katin yiksekligi ile sinirlanmaktadir.

“11.MesafeHesapla” parametresi AKTIF segilirse; hedef duraga olan mesafe milimetrik olarak
surekli hesap edilecektir. Boylece yiksek hizdan veya ara hizdan yavaslama mesafesi kat yikseklikle-
rine baglh olmadan segilebilir. icerisinde kat yiiksekligi cok kisa olan (min.50 cm) veya yiiksek hizli
sistemlerde (1.6 m/s den biliylik) konforlu durus i¢in bir veya birka¢ durak 6ncesinden yavaslamaya
baslanabilecektir.

112.Yavas.Mesafe3 PARAMETRESI

Bu parametre normalden daha kisa kat yiiksekligi olan bir veya birkag kata sahip sistemlerde
kullanilir. Komsu kata harekette; gidilen komsu katin yiiksekligi, “103.Ara HizYavas.” parametresinde
secilen uzunluktan daha kiclk ise yavaslama mesafesi, “I12.Yavas.Mesafesi3” parametresinde kayitli
uzunluk olur.
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Kuyu Kopyalamanin 2 Durakli Sistemlerde Kullaniimasi

2 durakli sistemlerde kuyu 6grenme isleminden once 0. ve 1. duraklarin orta noktasina gegici
olarak 30 cm lik bir serit miknatis yerlestirilmelidir. Kuyu 6grenme islemi tamamlandiktan sonra bu
serit miknatis yerinden alinmalidir. Program kuyuyu 3 durak olarak okumus olacag igin
“B03.DurakSayis1” parametresi -2- olarak tekrar set edilmelidir.

MLKAT-D KAYAR DIJITAL GOSTERGE KARTININ PROGRAMLANMASI:

MLKAT-D kartinin mendsline giris ve parametrelerin ayarlanabilmesi icin kartin arka ylzlnde
iki adet buton bulunmaktadir. Bu butonlar ve gorevleri soyledir:

e “PR” Butonu (Kirmizi) : Menlye girilmesini ve parametreler arasinda gegisi saglar.
e “P+” Butonu (Kahverengi) : Parametre degerini degistirmek i¢in kullanilir.

Meniye girilmesi icin “PR” butonuna 2 saniye basil tutulur. Siire sonunda ilk parametre degeri
olan “Durak Numarasi” flaslanmaya baslar. Parametre degerini degistirmek istenirse “P+” butonu
kullanilir. Parametre degeri degisirken ekrandaki flas durur. Diger parametreye gecmek icin “PR”
butonu kullanihr. 10 saniye boyunca hicbir butona basilmaz ise meniiden otomatik olarak
parametreler kayit edilerek cikilr.

Kartin menisiinde 4 adet parametre vardir. Bu parametreler ve degerleri su sekildedir:

1-Durak Numarasi [0, 1,2 ..., 31, ib(i¢ buton) ]

2 —Kapi Secimi [AB,A,B]

3 —Buton Var/ Yok [+, -](“-“segimi Uist gosterge icin kullanilir.)

4 — Karakter Tipi Secimi [ s1,s2 ] (s1:ince karakter, s2 : kalin karakter)
MLKAT-D3 KAYAR DIJITAL GOSTERGE KARTININ PROGRAMLANMASI:

MLKAT-D3 kartinin mendisiine giris ve parametrelerin ayarlanabilmesi icin kartin arka yuziinde
PR (kirmizi) buton bulunmaktadir. Bu butonun gérevleri séyledir:

e “PR” Butonu (Kirmizi) : Menlye girilmesini ve parametreler arasinda gegisi saglar.
Parametre degerini degistirmek icin buton DOWN konnektorine takilmalidir.

Mendye girilmesi icin “PR” butonuna 2 saniye basili tutulur. Stire sonunda ilk parametre degeri
olan “Durak Numarasi” flaslanmaya baslar. Parametre degerini degistirmek istenirse takilan kat kaseti
butonu kullanilir. Parametre degeri degisirken ekrandaki flas durur. Diger parametreye gecmek igin
“PR” butonu kullanilir. 10 saniye boyunca higbir butona basiimaz ise menliden otomatik olarak
parametreler kayit edilerek cikilir.

Kartin menisiinde 4 adet parametre vardir. Bu parametreler ve degerleri su sekildedir:

1 - Durak Numarasi [0,1,2 ..., 31, ib(i¢ buton) ]

2 — Kapi Secimi [AB, A, B]

3 —Buton Var/ Yok [+, -]1(“-“secimi Ust gosterge icin kullanilir.)

4 — Karakter Tipi Secimi [ s1,s2] (s1:ince karakter, s2 : kalin karakter)
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MLDATAKEY KULLANIM KILAVUZU:

Bu cihaz ML70S ve ML65X kartlarinin menisiinde bulunan tiim parametrelerin ve kuyu 6grenme
ile okunmus tiim kat yiiksekliklerinin baska bir karta aktarilmasi i¢in kullanilir.

ML70S Kartina Baglantisi:

ML70S in klemens kartlari MLKLMS veya MLKLMS-FA ‘da bulunan CAN1’e (kat tesisat CAN-BUS
konnektorine) baglanir. Bu konnektordeki kat tesisati CAN-BUS kablosu ¢ikarilmali sadece MLDATAKEY
takilmalidir.

Led Tanimlari:

Cihaz Gzerinde 2 adet led bulunur. Kirmizi led cihazin 24V’a bagli oldugunda yanar. Sari led cihaza
ilk 24 V verildiginde ve data alis verisi esnasinda yanacaktir. Sari ledin yanma stili bagh oldugu karta
gore soyledir;

e MLDATAKEY ‘e ilk enerji verildiginde icerisinde kayith parametreler ML70S’e ait ise 3 saniye
boyunca sirekli yanar. Kayith parametreler ML65X’e ait ise 3 saniye boyunca flas sekilde
yanar.

e Data alis verisi esnasinda; cihaz ML70S kartina bagh iken sirekli yanar, ML65X kartina bagli
iken flas seklinde yanar.

Parametrelerin MLDATAKEY e Yiiklenmesi:

Cihazin karta baglantisi yapildiktan sonra meniye girilir. “J.Genel Ayarlar” boélimundeki
“Datakey’e Yiikle” parametresi “Evet” secilir (Bu parametre ML65X ‘de -J10- , ML70S ‘de -J12- dir).
Daha sonra kart ile cihaz baglantiya gececektir. Baglanma problemi olusursa LCD ekranin alt satirinda
“Iletisim Hatas!” yazacaktir. Baglanti kurulursa yiikleme islemi baslayacak ve LCD ekranin alt satirinda
“Bekleyiniz...” ifadesi yazacaktir. Ylkleme islemi esnasinda ekranin sag alt kosesinde “d” harfi yanip
sdnecektir. islem tamamlandiktan sonra LCD ekranin alt satirinda “Tamam” ifadesi yazacaktir. LCD
ekranin alt satirinda “Hayir” ifadesi yazdiginda cihaz ¢ikarilabilir.

iletisim hatasi olustugunda kart ile cihazin baglantisi ¢ikarilip biraz beklendikten sonra tekrar
baglanti yapilmalidir. Daha sonra yiikleme islemi tekrar denenmelidir.

MLDATAKEY’de Kayitli Parametrelerin Okunmasi:

Cihazin karta baglantisi yapildiktan sonra menlye girilir. “J.Genel Ayarlar” boélimindeki
“Datakey’den Oku” parametresi “Evet” secilir (Bu parametre ML65X ‘de -J11- , ML70S ‘de -J13- dir).
Daha sonra kart ile cihaz baglantiya gececektir. Baglanma problemi olusursa LCD ekranin alt satirinda
“Iletisim Hatasi” yazacaktir. Baglanti kurulursa okuma islemi baslayacak ve LCD ekranin alt satirinda
“Bekleyiniz...” ifadesi yazacaktir. Okuma islemi esnasinda ekranin sag alt kdsesinde “d” harfi yanip
sdnecektir. islem tamamlandiktan sonra LCD ekranin alt satirinda “Tamam” ifadesi yazacaktir. LCD
ekranin alt satirinda “Hayir” ifadesi yazdiginda cihaz ¢ikarilabilir.

iletisim hatasi olustugunda kart ile cihazin baglantisi cikarilip biraz beklendikten sonra tekrar
baglanti yapiimalidir. Daha sonra okuma islemi tekrar denenmelidir.
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ML65X KARTI YAZILIM VERSIYONU 1.50 VE UZERi;
ML70S KARTI YAZILIM VERSIYONU 1.10 VE UZERi;
iCIN H1Z REGULATAORU BOBIN BAGLATISI SECiMI

ML65X kartinda yazilim versiyonu 1.50 ve (izerinde, ML70S kartinda yazilim versiyonu 1.10 ve
Uzerinde “B.Sistem Ayarlan” icerisine 34 numarali meni olarak “OSG Bobin Baglantisi” parametresi
ilave edilmistir. Bu meniide 2 adet secenek sunulmaktadir. 1. Secenek “MLA3 Kartindan” segilirse eski
versiyonlarda oldugu gibi hiz regilatori bobin baglantisi MLA3 karti ile yapilmaktadir. 2. Segenek
“Atanabilir Cikis” secilirse hiz regilatori bobin baglantisi atanabilir c¢ikislardan secilmis réleden
yapilmaktadir. Bu baglantinin temsili gizimi Sekil-1 de gosterilmistir. Atanabilir ¢ikis, “F.Programlanabilir
Cikislar” menisiinden “OSG Roéle” secenegi secilerek yapilabilir.

ML65X veya ML70S

N Atanan Cikig
&0 O O o0
Rs A [
O
)
\g
X
‘7
<
T
> 5 100
3|2 ¢|s5s
1
S v +| 0
8 8
EE
)
oo
— o NS
[21] [20]
Z & @
I I ” P
o - HIZ REGULATORU
HIZ REGULTORU BOBINi (190 VDC) BOBIN KONTAGI

Sekil-1

18



