ML50S LCD EKRAN KULLANIMI

ML50S kartinin Uzerindeki LCD ekranda asansérin durum veya bazi bilgiler gosterilir.
Kabin duruyorken Ust satirda ise kabinin bulundugu durak bilgisi vardir.

Durak bilgisi |«—D ur a k : 0 1 09 : 0 7 & | Saatbilgisi
Yon bilgisi |[<—— Y on : Yu k ar i
KL : + 1,| Kabinlambasi
) _ yanik veya
Durum bilgisi |«—C a g r i Bekl iyor degil

A — — — ——————————————E—EE—E—————
Durak bilgisl |«—p u r a k : 0 1 09:07
Yon bilgisi [<—— Y o n : Yu k ar i
Hedefdurak |«—H e d e f : 0 3 KL : +
Y ukar i Yuksefk Hi z
Durum Bilgisi ol

Kabin hareket halindeyken, LCD ekranin Gglncli satirinda hedeflenen durak bilgisi
vardir.

ML50S BUTON KULLANIM ACIKLAMALARI

ML50S kartinin sag tarafinda konumlandiriimis dért adet buton bulunmaktadir. Bu
butonlara asansér kabini duruyorken, stop sinyalinin kesik veya stop sinyalinin kesilip tekrar
verildigi konum ve revizyon konumu disindaki durumlarda bazi fonksiyonlar atanmistir.

ENTER BUTONU (Kirmizi) : Bu butona basildiginda Manuel Hareket konumuna gegilir. Manuel
Hareket konumunda, emniyet devresi tamam ise YUKARI ve ASAGI butonlari ile kabin hareket
ettirilebilir. Hiz kontrolli sistemler icin hareket sonlarinda yumusak durus yaptiriir. Manuel
Hareket konumundan ¢ikmak igin ESC butonuna basilmalidir.

YUKARI BUTONU (Sari): Bu butona basildiginda sirasiyla durum ekranlari gdésterilir. Bu
ekranlarin izlenmesi ile ilgili agciklamalar agagida yapilacaktir.

ASAGI BUTONU (Sari): Bu butona basildiginda kabin gagrisi verme fonksiyonu baslatilir. Bu
fonksiyon ile ilgili agiklamalar asagida yapilacaktir.

ESC BUTONU (Siyah): Bu butona basildiginda kayith hatalari izlieme fonksiyonu baslatilir. Bu
fonksiyonla ilgili agiklamalar asagida yapilacaktir.
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DURUM EKRANLARININ iZLENMESI — YUKARI BUTONU KULLANIMI

Yukaributonu ile durum ekranlarinin bilgisine ulasilabilir ve ekranlar arasinda gezilebilir.

Kabin Kartlari haberlesme Ekrani

c . Asagi ve
Dur ak: 01 OQ.L yukar
Kabin-R:# AzxY £ | seviyeleme
Kabin-K>A1tA2tB1&B2z | *|grshernn
varligini
500 2 S gosterir

ML50S karti ile ilgili bir haberlesme varsa, isaret “+” ve yoksa isaret “-” olacaktir.

Kat Karti Haberlesme Ekrani

Bu ekran A kapisi yanindaki kat kartina aittir, eger durak sayis| 16’da fazla ise, ikinci

ekran goster

“AC” sinyalinin

ilecektir. Ayni durum B kapisi icin de gegerlidir.

A —————————————————
K at CAN Haber |l es me - A

0oo0o000O0OO0OO0OO0O1TT1T1T 11
01234567890123435

+ + + + 4+ - - - - - - - - - - -

varligini gésterir

ML50S karti ile ilgili bir haberlesme varsa, isaret “+” ve yoksa isaret “-” olacaktir.
Kapi Durumu ve Sinyalleri Ekrani
Durak: 01 09 : 07
A KAPI S| DURUMU “EOTOSEL”
< AC: * KAPA: - FC: - 4 sinyalinin varhgini
_ _ ssteri
Kap.i Kapaniyor gosterr
N
A kapisinin “KAPA” sinyalinin
durumunu gosterir varligini gosterir

mikrolift




“AC” sinyalinin

varligini gosterir [

Durak: 01 09 : 017
B KAPI SI DURUMU “EOTOSEL”
AC: - KAPA:: - FC: * 4 sinyalinin
Kapi Kapaniyor varhigini gosterir
Sa
A\ 4
B kapisinin “KAPA sinyalinin
durumunu gosterir varligini gosterir

Kabin Cagrilari Ekrani

ekran gosterilecektir. Ayni durum B kapisi i¢in de gegerlidir.

Kabin Cagrilari- A
0oo0o0o000O0OO0OB0O1T1T1T111
0123456789012345

i P PR B o (P PO S )

Kat Cagrilari Ekrani

ekran gosterilecektir. Ayni durum B kapisi i¢in de gegerlidir.

Y kr A
Cag ooo0oo0o00001T1T1T1T1111
( A) 012345678901 234375

Asg . . . . .. ++ 000+

Bakim Tarihi Ekrani
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Bu ekran A kapisi yanindaki kat kartina aittir, eger durak sayis| 16’da fazla ise, ikinci

Bu ekran A kapisi yanindaki kat kartina aittir, eger durak sayisi 16’da fazla ise, ikinci




Toplam Calisma Ekrani

- —
Topl am cal i s ma
0000O0OO0OO0DO
Bakim Sonrasi Calisma
0000O0OO0OO0CDO

ASAGI BUTONU KULLANIMI

Asansor duruyor konumda iken asagi butonu ile 3 farkli fonksiyon c¢alistirilabilir. Bunlar;
1- Kabin i¢i cagrisi verme,

2- Kat Kapllari aktif veya pasif yapma, (bu fonksiyon standart tipi EN 81-20 segili iken
aktif olur)

3- Kat Cagrilar aktif ve pasif yapmadir. (bu fonksiyon standart tipi EN 81-20 segili iken
aktif olur)

Asagi butonuna her basmada sirayla bu fonksiyonlar ekrana gelir. Calistiriimak istenilen
fonksiyonda ENTER butonuna basilir. Kat Kapi ve Cagrilarinin o andaki durumlari (Aktif veya
Pasif), ekranlar arasinda gezinirken alt satirda gosterilir.

1-Kabin Caqrisi Verme

Asagi ok tusu ile asanstre manuel kabin ¢agrisi verilebilir.

Kayit Verme Ekrani

A —————————————————
KabinCagrisi Ver me

0oo0o000O0OO0OO0OO0O1TT1T1T 11
0123456789012345

Kursor ile kayit verilecek kat secilerek, kayit veriimek istenen kat tGzerinde “ENTER” ile
“+” isareti konur. Birden fazla kayit icin diger katlar da ayni sekilde segilir.
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KabinCagrisi Ver me
0oo0oo0000O0OO0OO0O1T1T1T1T11
0123456789012345

L B D I B B R R

Fonksiyondan ¢ikmak icin “ESC” butonuna basilir.

T
Z
_|
I
O

nay ESC
0o0o0000O001T1T1111
23456789012345

L B D I B B R R

|l pt al

- O

Cikan ekranda ya “ESC” tusu ile verilen kayitlar iptal edilir ya da “ENTER” ile kayitlar
onaylanarak fonksiyondan gikilir.

2- Kat Kapilari Aktif ve Iptal Fonksiyonu

Bu fonksiyon ekranin Ust kisminda yazarken ENTER butonuna basildiginda ekranin
sag alt kosesinde ok isareti ¢cikar. Daha sonra Yukari ve asagi tuslari ile Kat kapilarinin aktif
veya pasif olacagi ekranin alt tarafinda degistirilir. ENTER butonuna basildiginda ok silinir ve
ekranin alt satirinda yazan durum secilmis olur.

Dur ak: 01 09 : 07
Ka't Kapil ar.i
- > Akt if
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3- Kat Cagrilani Aktif ve iptal Fonksiyonu

Bu fonksiyon ekranin Ust kisminda yazarken ENTER butonuna basildiginda ekranin
sag alt kdsesinde ok isareti ¢cikar. Daha sonra Yukari ve asagi tuslari ile Kat kapilarinin aktif
veya pasif olacagdi ekranin alt tarafinda degistirilir. ENTER butonuna basildiginda ok silinir ve
ekranin alt satirinda yazan durum secilmis olur

Dur ak: 01 09 : 07
Kat Cagr il ar.i
- > Akt if

ESC Butonu Kullanimi / Kayith Hatalarin izlenmesi

Asansorin calismasi sirasinda sistemde olugan bazi hatalar yon, durak, ger¢cek zamanli
glin ve saat bilgileri ile birlikte kayit edilir. Son olusan 64 adet hatanin kaydi yapilabilir. Asansér
kabini duruyorken, stop sinyalinin kesik veya stop sinyalinin kesilip tekrar verildigi konum ve
revizyon konumu digindaki durumlarda ESC tusuna basildigi zaman hata izleme fonksiyonu
galisir. Servis Digl lambasi yanar.

Hat a l z 1 e me 14 : 5 1
0 1 Kod =36 1

> 0 2 Kod =07 1 4

03 Hat a Y o k

ilk izleme ekraninda sirasiyla olusan hatalar kodlari ve olusum saatleri ile ekranda
gosterilir. Yukari ve asagi butonlari ile olusan hatalara bakilabilir. ENTER tusuna basildiginda
sol taraftaki ok isaretinin gosterdigi hatanin detay bilgileri ekranda gosterilir.
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YuksekHizSureAsil d:i
2 4 10. 16 1 4 29
F 01 Y on : As agi
x=1110 y =1111 z=1010

x,y,Zz harfleri karsisinda gosterilen rakamlar bazi girislerin var (1) veya yok (0) oldugu
gostermektedir. Bu girisler soyledir:

x=120-130 -140 - 142
y =817 -818 - ML1 — ML2
z=KRC - 870 - 869 — HRF

( 142, kuyu kopyalamali sistemlerde kabin durma mesafesi icindeyse, érnegin durma mesafesi
70 mm ise kabin +70 ile -70 mm arasinda ise 1 yazacak, bu gdlgenin disinda ise 0 yazacaktir.)

ESC tusuna basildiginda veya kabin ya da kontrol panosu revizyon anahtari
algilandiginda hata izleme fonksiyonu sona erer. Programlama modunda “G.Bakim Ayarlari”
bolimine girilip (G03) parametresindeki “Bakim Yapildi?” menisi icinde EVET segilirse
mevcut kayit edilmis hatalar silinir.

PROGRAMLAMADA KAPI TIiPLERININ SECIMI

Her katta bulunan kapi tipleri A tarafi ve B tarafi ayri ayri olacak sekilde secilebilir. Kapi
tipleri; YrmOto. (sadece kabin kapisi otomatik), TamOto. (kat + kabin kapisi otomatik), KapiYok
(kap1 yok) seklinde ifade edilir.

- |
C. Kapi Ayar |l ar.i
01: A KapisiTipSecim., A Kapisi tipi
secim ekrani
Dur ak 00 TamOt o
Secim yapilacak Her kat igin secilecek
kat segimi kapi tipi

Secim icin ENTER butonu ile soldaki ok yakilarak hangi kat segimi yapilacaksa o kat
segcilir.
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C Kap.i Ayar |l ar i
01: A KapisiTipSecim. A Kapist tipi
secim ekrani
—» Dur ak 00 TamOt o
Secim yapilacak Her kat icin secilecek
kat segimi kap! tipi

Eger katin kapi tipi degistirmek istenirse, ikinci kez ENTER butonuna basilarak sag
tarafta cikan ikinci ok isareti ile birlikte kapi tipi segilir.

C. Kapi Ayar |l ar.i

01: A KapisiTipSecim. A Kapist tipi
secim ekrani

—» Dur ak 00 —sKapi Yok

YV v

Secim yapilacak Her kat igin secilecek
kat secimi kap! tipi

Ayrica tum kapi tipleri tek tip ise, sol taraftaki durak gosterimi yerinde “Hepsi” segilir,
Enter butonuna basilarak sag tarafta ¢ikan ikinci ok ile de kapi tipi segilir ve tim katlardaki kapi
tipleri ayni tip olarak tanimlanir.

PROGRAMLAMADA DURAK DISPLAY SECIiMI

D. Gostergge Ayar | ar i

O0O1: Dur akGostergeAyar

Dur ak 00 Di sp 0
Secim yapilacak Her kat icin secilecek
kat secimi display gosterge segimi

Her kat icin katta gosterilmesi istenen gosterge sekli secimi icin kullanilir. Parametreyi
degistirmek icin 6nce ENTER butonu ile sol taraftaki durak segimi béliminde ¢ikan ok isareti
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ile durak segimi yapilir. Tekrar ENTER butonuna basilarak sag taraf igin ok isareti ¢ikar ve
gosterilecek display ayarlanir.

Eger herhangi bir durak goOsterimi sayi degerine ayarlanir ve sira ile diger katlarin
gostergeleri siralanmak istenirse ENTER butonuna 2 saniye sire ile basilir. Ekran alt satirinda
“Siralama igin ENTER” flashli olarak yanip sbnmeye baslar. Bu durumda ENTER ile onaylanirsa
tim kat gdstergeleri siralanmis olur, ESC islemi iptal eder.

PROGRAMLAMADA KAT HiZA DUZEL TMELERI

Kuyu Kopyal ama
0 8 Yukar. Duzel t me
Dur ak 00 00 mm
Diizeltme yapilacak Segcilen kat icin
kat secimi dizeltilecek mesafe

Kuyu kopyalamada her kat igin, kabinin kat seviyesinde durmamasi durumunda, ince
ayar duzeltme yapmak igin kullanilir. Parametreye girmek icin ENTER butonu ile sol taraftaki
durak secimi igin ¢ikan ok isareti secim yapilir ve tekrar ENTER butonuna basilarak sag taraftaki
mesafe i¢in ¢ikan ok isareti ile de mesafe dizeltmesi (-) veya (+) deger olarak girilebilir. Her kat
icin ayri ayri deger girilebilecedi gibi parametrede bulunan sol taraftaki “Hepsi” se¢enegi girilerek
tim katlar icin ayni mesafe dizeltmesi de verilebilir.

ML50S Genel Hata Tanimlari

HATA HATA EKRAN

KODU GOSTERIMI ACIKLAMASI

Bu hatanin agiklamasi “Kontaktér Kontrol” boliminde

1 Kontaktor Hatasi yapilacaktir.

Her iki mecburi kesicinin ayni anda olmamasi durumu. Bu
2 817ve818 AyniAndaYok | durumda c¢agrilar silinir ve kesicilerden herhangi birisi
algilanincaya kadar asansor servis digi konumuna alinir.

Stop sinyalinin kapi maksimum suresi parametresinde
ayarlanan sire sonuna kadar kesik kaldigi durum. Bu
durumda cagrilar silinir ve stop sinyali algilanincaya kadar
asansor servis disi konumuna alinir.

3 Stop Uzun Sure Yok
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Kapi Uzun Sure Acik

Kap1 maksimum stiresi parametresinde ayarlanan stire
sonuna kadar kapinin agik kaldigi zamanki durum. Bu
durumda cagrilar silinir ve kapi sinyali algilanincaya kadar
asansor servis disi konumuna alinir.

Emniyet Devre Hatasi

Asansorun hareketi esnasinda 120, 130 veya 140 emniyet
devresi giriglerinden herhangi birisinin algilanamadigi
durum. Bu durumda asansér durdurularak 10 saniye
suresince servis disi yapilir.

Kilit Gecirmedi

Asansor hareket edecegi zaman pompa ¢ektirildikten sonra
kilit bekleme siresinde kilit sinyalinin algilanamadigi
durum. Bu durumda hata yon bilgisi ile kayit edilir. Cagrilar
silinir ve asansdr 10 saniye slresince servis disl yapllir.

YuksekHizSureAsildi

Asansor hizli seyir esnasinda iken parametrede ayarlanan
zamanda sayicl bi-stabil den kat degisimi algilanamadigi
durum. Hata yon bilgisi ile kayit edilir. Bu durumda cagrilar
silinir ve hata yon bilgisi ile kayit edilir. Servis digi lambasi
yakilarak asansor bloke edilir. Menu B35 “Hiz Suresi Sonu”
parametresinde “Sadece Uyar” segili ise 10 sn boyunca
hata verilir daha sonra normal calismaya
dénudlir.”Asansoru Bloke Et” secili ise asansér bloke edilir.

DusukHizSuresiAsildi

Asansor yavas seyir esnasinda iken parametrede
ayarlanan zamanda jf sinyalinin algilanamadigi durum.
Hata ydn bilgisi ile kayit edilir. Bu durumda ¢agrilar silinir
ve hata yon bilgisi ile kayit edilir. Servis digi lambasi
yakilarak asansér bloke edilir. Menu B35 “Hiz Suresi Sonu”
parametresinde “Sadece Uyar” segili ise 10 sn boyunca
hata verilir daha sonra normal ¢alismaya dénultr.”
Asansoru Bloke Et” segcili ise asansor bloke edilir.

20

Driver Hatasi Var

Diglisiz kurtarma segeneklerinden herhangi biri secildiginde
programlanabilir input girisinden driver hata kontrolu
yaplilir. Bu giris algilanamadigi zaman Icd ekranda bu hata
uyarisi gosterilir.

21

SonDrktan Once 818 Yok

En Ust kattaki duraga gelmeden 6nce 818 Ust kesici
sinyalinin kesilmesi durumudur. Bu durumda hata yon
bilgisi ile kayit edilir. Cagrilar silinir ve asansoér 10 saniye
suresince servis disi yapilir.

22

IlkDrktan Once 817 Yok

En alt kattaki duraga gelmeden 6nce 817 alt kesici
sinyalinin kesilmesi durumudur. Bu durumda hata yon
bilgisi ile kayit edilir. Cagrilar silinir ve asansoér 10 saniye
suresince servis disi yapilir.

23

Hiz Reg./Fren Hata

“Istem Dig1 Hareket (UCM) Denetimi” bélimiinde
aciklanmistir.

24

UCM Hatasi Olustu

“Istem Digi Hareket (UCM) Denetimi” bélimiinde
aciklanmistir.

25

KoprulemeHatasiOlustu

“Istem Dig1 Hareket (UCM) Denetimi” bélimiinde
aciklanmistir.

26

R Fazi Yok
S Fazi yok
T Fazi Yok

Tek fazin yoklugu durumu. Bu durum asansoérin hareketli
oldugu bir anda olustu ise kabin yéniinde en yakin kata
cagri yerlestirilerek kabinin durdurulmasi saglanir. En yakin
katta durdugunda veya kabin duruyorken faz yoklugu varsa
cagrilar silinir ve asansor servis disi konumuna alinir.

26

R,S Fazi Yok
R, T Fazi Yok
S,T Fazi Yok

iki veya ¢ fazin yoklugu durumu. Kabin hareketli ise
durdurulur; ¢agrilar silinir ve asansor servis disi konumuna
alinir.
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R,S,T Fazi Yok

27

Faz Sira Hatasi

Faz koruma klemensleri (R, S, T) ye baglanan fazlarin
sirasinin yanlis oldugu durum. Bu durumda ¢agrilar silinir
ve asansor servis digi konumuna alinir. (Faz sirasi sadece
asansor duruyorken kontrol edilir.)

28

Motor PTC Hatasi

Yuksek motor i1sisinin algilanmasi durumu. Bu durum
asansorun hareketli oldugu bir anda olustu ise kabin
yoniinde en yakin kata ¢agri yerlestirilerek kabinin
durdurulmasi saglanir. En yakin katta durdugunda veya
kabin duruyorken algilanirsa ¢agrilar silinir ve asansor
servis digi konumuna alinir.

29

Deprem Girisi Var

Deprem girisi olarak atanmis programlanabilir girisin aktif
olmasi durumu. Bu durum asansorun hareketli oldugu bir
anda olustu ise kabin yoninde en yakin kata ¢agri
yerlestirilerek kabinin durdurulmasi saglanir. En yakin katta
durdugunda veya kabin duruyorken algilanirsa ¢agrilar
silinir ve asansor servis disi konumuna alinir.

30

Yangin Girisi Var

Yangin girisi olarak atanmis programlanabilir girisin aktif
olmasi durumu. Bu durumda kabin yangin duragi olarak
segilen kata yonlendirilir, yangin katina ulasildiginda,
asansor servis disi konumuna alinir ve kapi agik olarak
bekletilir.

31

Limit Kesici Hatasi

Kuyu kopyalamali ¢alisan sistemlerde; Kabinin en Ust
duraga gelmesine ragmen 818 siyalinin kesilmemesi veya
en alt duraga gelmesine ragmen 817 sinyalinin
kesilmemesi durumu. Bu durumda c¢agrilar silinir ve
asansor servis disi konumuna alinir.

32

Kapi Acilma Hatasi

istem digi olarak kapilardan bir veya birkaginin agiimasi
durumu. Bu durumda cagdrilar silinir ve asansér bloke edilir.

33

Valf Hatasi

Hidrolik sistemlerde Menu B36 “A3valflzle.S.” parametresi
500-5000 ms arasinda bir degere ayarlandiginda, PG4
girisinden A3 valfinin ¢alismasi izlenir. Valfin biraktigi veya
cekili oldugu anlarda bu giristen ¢alisma diyagramina
uymayan sinyaller algilanirsa bu hata olusur. Hata
olustugunda tiim kayitlar silinir. Asansdr bloke edilir.

34

KabinKapi.KontakHata

Bu hatanin agiklamasi “Kabin Kapisi Extra Kontak ve Kapi
Fis-Kontaklarinin Takip Edilmesi” béliminde yapilacaktir.

35

Kapi1 Kontak Hatasi

Bu hatanin agiklamasi “Kabin ve Kapi Kontaklarinin Takip
Edilmesi” bélimuinde yapilacaktir.

36

Dusuk Gerilim Hatasi

Kart besleme gerilimi 20V ‘un altina distiginde bu hata
ekranda gosterilir ve asansorin calismasina izin verilmez.

50

Kuyu Kopyalama Hatasi

Kuyu kopyalamali ¢calisan asansdrlerde, kuyu 6grenme
islemi yapillmadan menl B29 “Kat Algilama” parametresi
“Enkoder” secilirse bu hata ekranda goésterilir. Asansoér
servis digsina konumuna gegirilir.

51

Enkoder Okuma Hatasi

Kuyu kopyalamali ¢alisan asansdrlerde, kabinin duracagi
kattaki kapi bolgesine girerken ML1 ve ML2 arasindaki
mesafenin enkoderden okunamamasi durumunda bu hata
ekranda gosterilir. Bu durumda tum gagrilar silinir. Asansor
bloke edilir.

52

KapiMotorSicakNTC

Kap1 motorunun sicakhiginin ytkseldigi algilandigi zaman
bu hata ekranda gdsterilir ve asansériin ¢calismasina izin
verilmez.

mikrolift
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Notlar :

1- Faz yoklugu kontrolleri ML50S kartinin beslemesi oldugu stirece ekranda gosterilir.

2- Faz sira hatasi sadece asansor duruyorken kontrol edilir.

3- Dubleks calismalarda asansérlerden birisi herhangi bir hata sebebinden servis
disina alinirsa, kendi Uzerine atanmis dis ¢agrilar diger asansoére aktarilir.

KAPI KOPRULEME BOLUMUNU CALISMASI ve BU BOLUMLE ILGILi
HATALARIN ACIKLAMALARI

1- Kapi Kopriileme Boliimiiniin Calismasi

Kap! képrileme bélimi 3 adet givenlik rélesi RML1,RML2,RML3 ile bir adet mini role
RE den olugsur. Kapi kdprileme islemi demek 120 ve 140 girislerinin kdprulenmesi demektir.
Bu igleminin nasil yapildigi asagida maddeler halinde anlatiimistir.

e ML1 ve ML2 giriglerinde 24V varken (ledleri yanik iken)

o Az bir sure RML3 rdlesi ¢ektirilir ve biraktirilir.

o RML3 rdlesinin gcekmesi ile RML1 ve RML2 réleleri de geker ve gekili kalir.

e RML1 ve RML2 rélelerinin ¢ektigi ST ¢ikisindan kontrol edilir.

o RML1 ve RML2 réleleri cekmis ve RML3 rélesi birakmis olmasi képrileme islemine
hazir olunmus demektir.

o Daha sonra kdprileme yapilmasi igin RE rdlesi ¢ektirilir.

o Koprileme tamamlanmis ise 120 ve 140 klemens ugclari birbirine kisa devre olmus
demektir.

e RML1 ve RML2 rdleleri ML1 ve ML2 giriglerinde 24V oldugu surece cekili kalacaktir.

Kopruleme bolimayle ilgili herhangi bir hata olugtugunda RE rolesi biraktirilir.

2- Kapi Kopriileme Hata Tanimlari

Kap1 koprileme islemi yapilirken asagida agiklamalari verilen hatalar olustugunda Icd
ekranda hata mesaji gOsterilir ve hafizaya kayit edilir. Bu durumda asansor servis digi lambasi
yakilarak bloke edilir. Bloke igsleminden sonra kontrol panosunun enerjisi kesilip tekrar
verildiginde Icd ekranda “Kopruleme Hatasi Var” uyarisi gosterilir ve kartin bloke islemi devam
etmektedir. Bloke isleminin kaldirilabilmesi igin programlama boéliminde “J.Genel Ayarlar”
bolimine girilip (JO5) parametresindeki “KoprulemeHataSil?” meniisi icinde EVET segilerek
kayith hatanin silinmesi gerekmektedir. Kayith hataya bakmak igin buton agiklamalarinda
anlatildigi gibi YUKARI butonu kullaniimahidir.

mikrolift 12



Romy e STERI AGIKLAMASI NELER YAPILMALI
ML1 ve ML2 girislerinin
birbirlerine kisa devre
olup olmadigini kontrol

ML1 ve ML2 girisleri ediniz.

9 ML1 ve ML2 Sontlu birbirine kisa devre. ML1 ve ML2 seviyeleme
bdlgesi mono-stabil
salterleri icin ayri ayri
salter kullaniniz.

MLKR1 karti ML1 ve ML2 sinyalleri
uzerindeki RML1 \I:?Srsl"?jleme baslangicinda

10 RML1 . | veya RML2 bruleme baslangicing

veyaRML2 Cekmedi kbprileme giivenlik RML3 rélesinin ¢ektigini
rélelerinin konum ve bu1ndan séorlra -
sinyali gelmiyor RMI‘.V.’RML rolele_nr_nn
' cektigini kontrol ediniz.
MLKR1 karti
uzerindeki RML1 g/ilrl;1a\lllz¥i?1i'r\1/llc_)lzmam33|na
11 | RML1veyaRML2 Dusmedi | &Y3 RML2 raQ):nen RML1 veya
kopruleme guvenlik RML2 réleleni Kik
rélelerinin konum rolelenin gexik
sinyali siirekli geliyor olmadigini kontrol ediniz.
Kdprileme islemi
asamalari RML1,RML2 ,RE
. tamamlanmasina rélelerinin ¢ekili oldugunu
12 Kopruleme Olmadi ragmen “140” ve RML3 rolesinin birakik
girisinden sinyal oldugunu kontrol ediniz.
algilanmiyor.
. 1-ML1 ve/veya ML2
. Kapln hareket .| girisinin 100 ile kisa devre

14 ML1 100 ileSontlu halindeyken duracag olmadigini kontrol ediniz.

15 ML2 100 ileSontlu 'r‘]?ztaa'gge'g?éﬁlggﬁ\‘jlﬁ 2-Kabinin diisiik hiza

16 ML1veML2 100ileSont. ve/veya ML2 geg_tlgll bOIQZY,IIkata_ .

sinyalinin algilanmasi. seviyeleme bolgesinin
daha 6ncesine aliniz.

17 ML1 Alail di Kabinin ¢agri katina

gilanmaai ulasip durdugunda ML1 ve/veya ML2
18 ML2 Algilanmadi ML1 ve/veya ML2 girislerini kontrol ediniz.
19 ML1veML2 Algilanmadi | SInyalinin
algilanmamasi.

mikrolift
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KAPI ACMA BOLGESI MIKNATIS YERLESIMI

Asagidaki sekilde kapi agik seviyeleme yaptirilacak asansér sisteminde kullanilacak
ML1 ve ML2 mono-stabil salterlerin konumlari gésterilmistir.

5cm /

i /,,
<
1 )

_w Mono-stabil salterler

15cm ML2

Tam Kat Hizasi

15cm

Serit Miknatis

SEVIYELEME MIKNATIS YERLESIMI

Asagidaki sekilde kapi acik seviyeleme yaptirilacak asansoér sisteminde YUKARI ve
ASAGI seviyeleme icin kullanilacak olan mono-stabil salterlerin ve serit miknatislarin konumlari

gosterilmigtir.

Tam Kat Hizasi

2cm I

L
10cm
v

mikrolift

B\

DN
—

YUKARI seviyeleme
mono-stabil salter

ASAGI seviyeleme
mono-stabil salter
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KABIN KAPISI EXTRA KONTAK VE KAPI FiS-KONTAKLARININ
TAKIP EDILMESI

EN 81-20 standardi, kabin kilit kontagi ile birlikte galisacak ekstra bir kontak olmasini
istemektedir. Bu kontak NC tipi olup, bir ucu 100(+24 VDC) e diger ucu ise herhangi bir
atanabilir girise baglanir. Kabin duruyor ve 120 girisi varken; kapi a¢ rolesi ¢ektirildikten belli
bir slire sonra bu giriste hala enerji var ise ekranda “KabinKapi.KontakHata“ hatasi gosterilir.
Kapi kapama rdlesi ¢ektirildikten belli bir sire sonra bu giriste hala enerji yok ise yine ayni
hata ekranda gdsterilir ve asansoérin ¢alismasina izin verilmez.

Ayni sekilde kabin duruyor ve 120 girisi varken; kapi a¢ rélesi ¢ektirildikten belli bir stire
sonra 130 girisi hala var ise ekranda “Kapi Kontak Hatasi” gosterilir. Kapi kapama rolesi
cektirildikten belli bir stire sonra 130 girisi hala yok ise ayni hata ekranda gdsterilir ve
asansorun calismasina izin verilmez.

Normal ¢alismada kabin hareket halindeyken bu hata denetimi yapilmaz. Revizyon
modunda ise surekli kontrol edilir.

REVIZYON MODU

1- Asansoriin Revizyon Konumuna Gecirilmesi

Asansor; geri alma anahtari, kabin Ustu revizyon anahtari, kuyu dibi revizyon anahtari
olmak lzere 3 yerden revizyon konumuna alinabilir. Kabin Ustl revizyon ve geri alma anahtari
girigleri biribirine seri olarak ayni giristen kontrol edilir(869). Bu giristen eneriji kesildiginde
ekraninda “ REVIZYON “ yazacaktir. Kuyu dibi revizyon sinyali girisi ise ayridir(870). Bu
giristen eneji kesildiginde de ekraninda “ KUYU REVIZYON “ yazacaktir.

2- Revizyon Konumuda Kabinin Hareket Ettirilmesi

ML50S kartinda 2 adet revizyon hizi ¢ikigi alinabilir. Bunlardan ilki S2 rélesi kontagina
baglh olan S2 terminalidir. Bu gikigin baglanacagi inverter hiz girisi max. 0.3m/s segilmelidir.
ikinci ¢ikis ise atanabilir gikislarla saglanir. F meniisiindeki herhangi bir réle cikisina
“‘RevizyonHizi 2" atamasi yapilarak kullanilabilir. Bu ¢ikis kullanilacak ise baglanacagi inverter
hiz girisi max. 0.63 m/s secilmeli ve invertere baglanirken Geri Alma El Terminali anahtarinin
kapali kontagindan gecirilerek baglanmalidir.

Kabinin asagi veya yukari yénde hareket ettiriimesi icin ydn butonu ile ¢alistirma (RUN)
butonuna ayni anda basilir. Kabin yukari yénde hareket ederken ekranin alt satirinda “ Yukari
Dusuk Hiz*, asadi yonde giderken “ Asagi Dusuk Hiz* yazdirilir.

Revizyon konumunda hareketsiz durulurken otomatik kapi rélelerinin hicbiri enerjilen-
diriimez.

Harekete baslanirken kapama rolesi enerjilendirilir. Emniyet devresi tamam ise reviz-
yon disuk hiz ¢ikigi (S2) ve revizyon 2. Hiz ¢ikisi enerjilendirilir. Boylece hareket baslatilir.

Hareket sirasinda kuyu Ustl ve kuyu dibine 2m kala yerlestirilen kontaklar
algilandiginda kabin hareketi durdurulur. Tekrar harekete baslamak icin butonlarda el gekilip
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tekrar basiimalidir. Bu 2m lik bélgede sadece revizyon disuk hizi 0.30 m/s yi gegmeyecek hiz
sinyali ¢ikisi (S2) verilir.

Sistem kuyu kopyalamali ¢aligiyor ise kuyu Ustl ve kuyu dibine kontak yerlestirmeden
I.Kuyu Kopyalama menustinden [14.Kuyu Ust Mesafe ve 115.Kuyu Alt Mesafe parametreleri ile
kabinin Ustu ile kuyu Gstl arasindaki ve kabinin alti ile kuyu dibi arasindaki mesafe girilebilir.
Bdylece hareket sirasinda kuyu Usti ve kuyu dibine 2m kalmasi enkoder ile hesap edilir ve
kontak kullanmaya gerek kalmaz.

Revizyon da hareket esnasinda bir diger kontrol ise Menu B17 “Rev.Hareket Tarzi”
parametresine gore; limit switchlere (817,818) kadar veya tam katina kadar ¢alismadir. Bu
parametre “LimitKesici.Kadar” segili ise kabin limit switchler OFF oluncaya kadar hareket
ettirilir. Bu parametre “KatHizasinaKadar” segili ise kabin en Ust veya en alt katin tam kat
hizasina kadar hareket ettirilir.

3- Asansoriin Revizyon Konumundan Cikarilmasi

Asansor; kabin Ustl revizyon veya geri alma anahtari ile revizyon konumuna alindi ise
normal konuma dénmek igin bu anahtarlar normal ¢alisma konumuna getirlilir (869 girisine
tekrar enerji gelmis olur). 869 girisine eneji geldikten sonra glivenlik agisinda birkez 130
girisinden enerjinin kesilmesi (kat kapilarindan birinin agilmasi) beklenir. 130 girisinden ener;ji
kesilirse asansér normal konuma gegirilir. Bu uygulamanin sebebi kabin Uzerinde bulunan
operatériin asansori normal konuma alirken kuyunun digina ¢ikmasi icin bir defa kapiyi
acmasi gerektigi icindir. Bdylece revizyon anahtarinin istem disi olarak normal konuma
gecmesinde kabinin ¢agri alarak gitmesi engellenmis olacaktir.

Asansor, kuyu dibi revizyon anahtari ile revizyon konumuna alindi ise normal konuma
doénmek i¢in anahtar normal ¢alisma konumuna getirlilir (870 girisine tekrar enerji gelmis olur).
870 girisine eneji geldikten sonra glvenlik acisinda birkez 130 girisinden enerjinin kesilmesi
(kat kapilarindan birinin acgiimasi) beklenir. 130 girisinden eneriji kesilirse asansér normal
calisma konumuna hemen gegiriimez. Resetleme islemi yapilmasi gerekir(Ekranda “Reset
Bekleniyor” yazacaktir). Resetleme iki sekilde yapilabilir. Birinci yontem ML50S kart
tizerindeki —ESC- butonuna 5 saniye basili tutularak resetleme yapilabilir. ikinci ydntem
atanabilir herhangi bir girigin enerjilendirip tekrar kesilmesiyle yapilabilir. Resetleme islemi
yapilmadan asansorin elektrigi kesilirse resetleme istemi kayit edilecek ve eneriji geldiginde
tekrar resetleme beklenecektir.

ML50S KARTININ ISTEM DISI HAREKET (UCM) DENETIMI

1-Tahrik makinesi dislili olan asansorler icin

Seviyeleme yapilirken, kabinin kapi agma bdlgesinin digina ¢iktigi algilanirsa “UCM
Hatasi Olustu” ekrana yazdirilarak ¢alisma durdurulur. Bu durumda asansor servis disi lambasi
yakilarak bloke edilir. Bloke igleminden sonra kontrol panosunun enerjisi kesilip tekrar
verildiginde “UCM Hatasi Olustu”lcd ekranda gosterilir ve kartin bloke islemi devam eder. Bloke
isleminin kaldirilabilmesi i¢in programlamada “J.Genel Ayarlar” bolimuane girilip (JO6)
parametresindeki “UCM Hata Sil?” menusi icinde EVET segilerek kayith hatanin silinmesi
gerekmektedir.
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Bu tip sistemlerde (seviyelemeli veya seviyelemesiz); hiz regullatort, standartlara uygun
istem disi hareketi (UCM) engelleyen mil sistemine sahip olmahldir. ML50S Uzerindeki hiz
regulatéri bolimundeki réleler bu mili hareket ettiren bobini kontrol eder. Bu bélimdeki rélelerin
calismasi mikroislemci tarafindan kontrol edilir. Herhangi bir problem algilanirsa “Hiz Reg. Role
Hatasi” ekrana yazdirilarak ¢alisma durdurulur. Bu durumda asansoér servis disi lambasi
yakilarak bloke edilir. Bloke igsleminden sonra kontrol panosunun enerjisi kesilip tekrar
verildiginde “Hiz Reg. Role Hatasi” Icd ekranda gosterilir ve kartin bloke islemi devam eder.
Bloke isleminin kaldirilabilmesi icin programlamada “J.Genel Ayarlar’ bélimine girilip (JO6)
parametresindeki “UCM Hata Sil?” menusi icinde EVET segilerek kayith hatanin silinmesi
gerekmektedir.

Hiz regulatérindeki bobinle birlikte ¢ekip birakan switchin kapali kontagindan gelen bilgi
ile bobinin ¢ekip ¢ekmedigi ML50S karti tarafindan kontrol edilir. Bobinin diizgiin ¢gekmedigi
anlasilirsa lcd ekranda “Hiz Reg./FrenHata” yazar. Bu durumda asansér servis digi lambasi
yakilarak bloke edilir. Bloke igsleminden sonra kontrol panosunun enerjisi kesilip tekrar
verildiginde “Hiz Reg./FrenHata” Icd ekranda gdsterilir ve kartin bloke islemi devam eder. Bloke
isleminin kaldirilabilmesi igcin programlamada “J.Genel Ayarlar’ bdélimuine girilip (J06)
parametresindeki “UCM Hata Sil?” menusi icinde EVET segilerek kayith hatanin silinmesi
gerekmektedir.

2-Tahrik makinesi diglisiz olan asanséorler igin

Seviyeleme yapilirken, kabinin kapi agma bdlgesinin disina c¢iktigi algilanirsa “UCM
Hatasi Olustu” ekrana yazdirilarak ¢aligsma durdurulur. Bu durumda asansor servis disi lambasi
yakilarak bloke edilir. Bloke igsleminden sonra kontrol panosunun enerjisi kesilip tekrar
verildiginde “UCM Hatasi Olustu”lcd ekranda gosterilir ve kartin bloke islemi devam eder. Bloke
isleminin kaldirilabilmesi igin programlamada “J.Genel Ayarlar” bolimuane girilip (JO6)
parametresindeki “UCM Hata Sil?” menisi icinde EVET segcilerek kayith hatanin silinmesi
gerekmektedir.

Bu tip sistemlerde; motor freni ile ¢ekip birakan switchin kapali kontagindan gelen bilgi
ile frenin ¢ekip cekmedigi ML50S karti tarafinda kontrol edilir. Bobinin dizgin ¢ekmedigi
anlagilirsa lcd ekranda “Hiz Reg./FrenHata” yazar. Bu durumda asansoér servis digi lambasi
yakilarak bloke edilir. Bloke igsleminden sonra kontrol panosunun enerjisi kesilip tekrar
verildiginde “Hiz Reg./FrenHata” Icd ekranda gosterilir ve kartin bloke islemi devam eder. Bloke
isleminin kaldirilabilmesi igin programlamada “J.Genel Ayarlar” bolimuane girilip (JO6)
parametresindeki “UCM Hata Sil?” menisu icinde EVET segilerek kayitli hatanin silinmesi
gerekmektedir.

3-Hidrolik asansorler i¢in

Bu tip sistemlerde; standarda uygun hidrolik Gnitelerde bir adet A3 koruma valfi vardir.
Bu valf asagiya harekette, asagi inis valfi ile birlikte cektirilir. Seviyelemeli hidrolik sistemlerde,
seviyeleme sirasinda, kabinin kapi agma bdlgesinin digina ¢iktigi, ML50S karti tarafindan
kontrol edilir. Bu boélgenin disina ¢ikildigi algilanirsa “UCM Hatasi Olustu” ekrana yazdirilarak
calisma durdurulur. Bu durumda asansor servis digi lambasi yakilarak bloke edilir. Bloke
isleminden sonra kontrol panosunun enerjisi kesilip tekrar verildiginde “‘UCM Hatasi Olustu” lcd
ekranda gosterilir ve kartin bloke islemi devam eder. Bloke isleminin kaldirilabilmesi igin

mikrolift 17



programlamada “J.Genel Ayarlar” bolimune girilip (JO6) parametresindeki “UCM Hata Sil?”
menusu icinde EVET segilerek kayith hatanin silinmesi gerekmektedir.

Istem disi hareketin manuel test edilmesi

ML50S kartinin istem disi hareketi (UCM) dizgun olarak denetledigini test etmek igin
YUKARI ve ASAGI ydnde test meniileri mevcuttur.

YUKARI yoénde test islemi yapmadan 6nce kabin en Ust katin bir altindaki duragin kat
hizasina alinmalidir. Daha sonra programlamada “J.Genel Ayarlar’ béliumine girilip (JO7)
parametresindeki “UCM Yukari Test” menisu icinde EVET segcilerek test baglatiimalidir.

ASAGI yénde test islemi yapmadan énce kabin en alt katin bir istiindeki duragin kat
hizasina alinmalidir. Daha sonra programlamada “J.Genel Ayarlar’ béliumine girilip (J08)
parametresindeki “UCM Asagi Test” menisu iginde EVET segilerek test baglatiimalidir.

Bu test islemleri, normalde kapi agikken olusacak istem disi hareket (UCM) hatasini kapi
kapali olarak simule eder. Test islemi sirasinda, kabin test edilen yone dogru disik hizda
hareket ettirilir. Kabin, kapi agma bdlgesinden c¢iktigi anda istem disi hareket (UCM) hatasi
olusur ve hatanin resetlenme islemleri prosediri aynen uygulanmalidir.

MOTOR TANITMANIN YAPILMASI

Tahrik makinesi diglisiz olan sistemlerde, motorun fren kapali olarak hiz kontrol cihazina
tanitilabilmesi icin, programlamada “J.Genel Ayarlar’ bolimune girilip (JO4) parametresindeki
“Motor Tanitma” meniisii icinde EVET segilir. Bdylece REVIZYON konumunda iken, ilk hareket
baslamasindan sonra 100 saniye siiresince, FREN KONTROLU yapiimaz.

HIZ REGULATORU BOBINi VEYA DISLISiZ MAKINE FREN KOTROLUNUN IPTAL
EDILMESI

B30 parametresi “Iptal” secilirse, hiz regllatéri bobini kontagi ve dislisiz fren kontaginin
kabin durduktan sonraki kontroll iptal edilir. Fakat hareketli iken kontrol hala devam eder. Eger
parametre “A3 Iptal” segilirse, batlin kontroller iptal edilir.

ONEMLI UYARI !

ML50S menuden B30 parametresi “A3 Iptal” secilirse Hiz Reglilatérii
bobininde veya dislisiz makine freninde olusabilecek istem digi ¢gekme
veya birakma hatalarini izleyemeyecegi icin sistemde blylik sorunlar
olugabilir. Bundan dolayi olusabilecek hatalarda sorumluluk kullaniciya
aittir.
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BYPASS TERTIBATI

EN 81-20 standardina gére kontrol panosu igine BYPASS TERTIBATI yapiimasi
gerekmektedir. ilgili baglantilar ML50S_11a ve ML50S_11b semalarinda gésterilmistir. Bunun
icin kademeli paket salter kullanilabilir. Paket salter icindeki kontaklar EN 60947-1
standartlarina uygun olmalidir.

Asansorin emniyet devrelerinin koprili calismasi séyledir:

1- Kademeli paket salter ile tam otomatik kapili sistemlerde 120 — 130, 130 — 140 ;
sadece kabin kapisi otomatik olan sistemlerde 120 — 130, 130 — 135, 135 — 140 kdprilenebilir.

2- Sadece 1 hatta kdprileme yapilabilir. Ornegin 120 — 130 kdprili iken, 130 — 140 da
képrilenirse kdprileme islemi mekanik kontak korumasi ile yapilamayacaktir.

3- Kopruleme anahtarlarindan herhangi biri ON konumuna alinirsa SCBO ¢ikisi OFF
olur. Bu ¢ikis ML50S kartinin “Képrileme Var” atamasi yapilmis programlanabilir herhangi bir
girisinden takip edilir.

4- Koprialeme yapildigi algilanirsa ekranin tst kisminda “Képrileme Var !” yazdirilir.
5- Bu durumda otomatik kapi roleleri pasif yapilir.
6- Koprileme girisi varken asansoér sadece revizyon modunda calistirilabilir.

7- Revizyon modunda kabin hareket ettirilirken, “Koprulu Uyarisi” atamasi yapilmis
cikis aktif yapilir. Bdylece bu gikisa baglanacak sesli ve 1sikli bir uyari ile kabinin kdprileme
varken calistigi ikazi verilir.

ASIRI YUK FONKSIYONU

Kabindeki agirlik izin verilenden fazla ise kabindeki asiri yik kontagi kapanir ve 804
nolu klemense 24 volt uygulanmis olur. Mikrokontroler asansoériin hareketine izin vermez. Bu
durumda ekranda “Asiri Yuk Var” uyarisi gorilur. Kabin lambasi yanik tutulur ve kapinin agik
kalmasi igin ag rolesi gektirilir. Hidrolik sistemler de gerektiginde kabinin kata seviyelemesine
izin verilir. Asiri yuk kontagi agildiginda harekete tekrar izin verilir. Hareket esnasinda asiri yuk
kontrolu yapilmaz.

YANGIN FONKSIYONU

Yangin kati bulunan binalardaki asansérlerde B.SistemAyarlari B10.Yangin Duragi
parametresi bu katin degerine set edilir. Katlarda bulunan yangin kontaklarinda herhangi biri
kapanip “YAN” rumuzlu klemense enerji geldiginde kabin daha 6nce belirlenmis yangin
duragina otomatik olarak génderilir. Bu giris varken ekranda “ YANGIN Girisi Var “ yazdirilr.

Kabin hareket halinde ve yangin duragi hareket yéninde ise tim ¢agrilar silinip
dogrudan yangin duragina gidilmesi saglanir. Kabin yangin duragina ters yonde harekette ise
Oonlnde bulunan ilk durakta durur, tim c¢agrilar silinir, kapilar acilmadan yangin duragina
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hereket edilir. Yangin duraginda asansor kapilari agik bir sekilde bekler ve ¢agrilara cevap
vermez. Bu ana kadar ki yapilanlar “ Asama- 1 “ olarak isimlendirilir. Bundan sonra itfaiyeci
anahtari girisi beklenir. “YAN” klemensindeki voltaj kesildigi zaman asansér normal ¢alisma
durumuna doner.

ITFAIYECi MODU CALISMASI

Yangin girigi algilanip “ Asama-1 “ bélimu islemleri uygulandiktan sonra itfaiyeci
anahtar girisi beklenmeye baslanir. itfaiyeci modu calismasi icin asagidaki set ve atamalarin
yapilmasi gerekir:

e |tfaiyeci girisi programlanabilir girislerden birine atanir.

o A ve B kapilari kapi limit tipi secimleri “Limitli” yapilir.

e ltfaiyeci Cagri Silme girigi programlanabilir giriglerden birine atanir.( Zorunlu
degildir.)

Asama-1 in sonunda kapl! tam olarak agildiktan sonra kapilar “Limitli” segilmis ise
itfaiyeci girisi kontrol edilmeye baslanir. itfaiyeci girisi aktif olursa ekranda “Yangin / Asama-2”
yazar ve kabin itfaiyeci hizmetine verilir.

itfaiyeci kabin kapisini kapatmak isterse kapi kapanana kadar KAPA butonuna
basmalidir. Kapi kapanirken ortada elini KAPA butonundan ¢ekerse kapi tekrar geri
acllacaktir. Benzer sekilde kapiyl agmak isterse AC butonuna kapi agilana kadar basmalidir.
Kap1 agilirken ortada elini AC butonundan g¢ekerse kapi tekrar geri kapanacaktir. Kapi Asama-
2 suresince itfaiyecinin kontroliindedir.

itfaiyeci asansére sadece tek bir i¢ cagri verebilir. Kabin hareket etmeden itfaiyeci
Cagri Silme girisine basarak bu ¢agriy! silebilir ve yeni bir cagri verebilir.

Kabin Asama-2 de yeni bir duraga gittiginde kapi otomatik olarak agilmaz.

itfaiyeci girisi iptal olursa Asama-2 den gikilir ve normal ¢alisma konumuna dondilir. (
Yangin girisi hala aktif ise Asama-1 e dénalir.)

DEPREM FONKSIYONU

Asansorin bulundugu binanin deprem senséri “ DEP “ rumuzlu klemense baglanir. Bu
girise enerji gelirse, kabin hareket halinde ise 6niinde bulunan ilk durakta durdurulur. Ekranda
“ Deprem Girisi Var ” yazdirilir ve kapilar agik olarak beklenir. “DEP” klemensindeki voltaj
kesildigi zaman asanso6r normal ¢alisma durumuna doner.

KONTAKTOR KONTROL

“KRC” klemensine, hareketi saglayan kontaktorlerin kapali kontaklarindan seri olarak
dolasan 24 VDC baglanir. Bu sayede kart kabin durdugunda veya hareket ettiginde
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kontaktdrlerin dogru olarak calisip ¢calismadidini kontrol eder. Hata olustugunda ekranda
“Kontaktor Hatasi” yazilir. Kontaktdr kontrolu “B.SistemAyarlar” “B23.KRC Kontrol” parametre
icerigine gore agsagidaki sekillerde yapilir:

1) Parametre “ iptal ” iken kontaktér kontrolu yapilmaz.
2) Parametre “ Aktif “ iken kontaktorlerin biraktigi sirada kontrol yapilir.

3) Parametre “ Tam Aktif “ iken kontaktorlerin hem ¢ektigi hem de biraktigi sirada
kontrol yapilir.

Hatanin ilk algilanmasinda asansor 10 saniye servis digi konumunda bekletilir ve sonra
normal galismaya donulur. Bu hata gegici olarak kayit edilir. Bundan sonra kontaktorler 5 defa
dizgun olarak c¢alisirlarsa bu gegcici hata silinecektir. Eger 5 kez normal ¢alisma olmadan
tekrar hata olusursa, kalici hata olugacak ve asansor bloke edilecektir. Asansoérin enerjisi
kesilip tekrar verilince normal ¢alisma konumuna donuldr.

TAM YUK FONKSIYONU

Kabini tam yUk kontagi herhangi bir atanabilir girise baglanabilir. Kabin agirhigi tam
kapasite ise tam yUk kontagi kapanir ve atanabilir girise 24VDC uygulanmis olur. Bu durumda
mikrokontroller hareket esnasinda ¢agri bilgisi bulunan dis kayitlara yeni yolculara yer
bulunmadigi icin ugramaz ve ¢agri bilgileri korunur.

VATMAN FONKSIYONU

Vatman anahtari herhangi bir atanabilir girise baglanabilir. Kabin duruyorken Vatman
anahtari girisi kontrol edilir. Bu giris aktif olunca tim kayitlar énce silinir ve bu giris var oldugu
stirece sadece kabin kayitlari kabul edilir. Asansor, vatman anahtari OFF konuma
getirildiginde normal ¢alismaya doner.

PARK DURAGI FONKSIYONU

Asansor, sukunet halindeyken parka gidis slresi parametresi ile ayarlanan sire
doldugunda park duragi parametresinde ayarlanmis duraga gider. Park duragi parametresi
iptal degerine ayarlanmigsa bu fonksiyon gecersizdir.
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KUYU KOPYALAMA

1-Kuyu Kopyalama Yapilmasi icin Gerekenler

1) ML50S_19a ve ML50S_19b semalarinda gosterildigi gibi her kat hizasina 30cm’lik serit
miknatislar kullanilmalidir.

2) Bu serit miknatislarin kargisina yerlestiriliecek ML1 ve ML2 mutlaka elektronik mono-
stabil salter olmalidir.

3) ML1 elektronik mono-stabil salter mutlaka USTTE olmalidir.

4) ML1 ve ML2 elektronik mono-stabil salterlerin konumlandirilmasi kullanim kilavuzunda
gosterildigi gibi mutlaka merkezlerinden 5cm uzaklikta olacak sekilde yapiimalidir.

5) Kuyuyu dégrenme islemi REVIZYON hizinda yapilaca@ icin hiz kontrol cihazi revizyon
hizi girisi ML50S kartinin S2 terminaline baglanmalidir (Revizyon hizinin 0,30 - 0,50 m/sn.
secilmesi tavsiye edilir).

6) ML50S karti enkoder girigleri (A, A ,B, B') ML50S_21 giziminde g0sterildigi gibi
inverterin encoder izleme c¢ikiglarina baglanmaldir. Bu baglantida mutlaka ekranli kablo
kullaniimahdir.

7) MLKS10 ile yapilan kurtarma sistemlerinde enkoder'in + beslemesi ML50S kartindaki
15V klemensine baglanmalidir. 15V ¢ikisinin aktif olmasi igin klemensin yanindaki “jumper”
sagdaki iki konuma takilmahdir. Béylece 15V ledi yanacaktir.

8) MLKS10 kullanilan kontrol panolarinda; ML50S kartinin “KabinKatHizasinda” atamasi
yapilmis olan bir ¢ikisina baglanan rélenin COM ucuna 100 verilir, NC ucu MLKS10 kartinin 142
girisine baglanir.

2-Kuyu Kopyalama Kullanim Detaylari

1) Sayicili sistemlerde 817 ve 818 limit salter miknatislari saydirma miknatisinin biraz altina
veya biraz Ustiine konulmaktaydi. Bu sistemde limit kesici miknatislari veya limit kesici salterler
“yavas hiza gegme mesafesini’nin oldugu yere konulabilir.

2) Gergekten halat stinmesi varsa; halat stiindiglinde enkoder degeri degismiyorsa, ASM
ve YSM baglanmalidir.

3) Ara hiz ¢ikisi kullanilan, yiksek hizli sistemlerde, komsu kata gidilirken yavas hiza gegcme
mesafesinin degeri (I03:Ara HizYav. Mesafe) parametresindeki mesafe degeri gegerli olur. Ara
hiz kullaniimayan sistemlerde ylksek hizdan yavaslama mesafesi (102:YuksekHizYav.Mes.) ile
ara hizdan yavaglama mesafesi (I03:Ara HizYav.Mesafe) esit secilmelidir.

3-Kuyunun Ogrenmenin Yapilmasi

Asansoér normal konumda iken, programlamaya girilir. “I.Kuyu Kopyalama” menusindeki
“101:Kuyuyu Ogren” alt menist EVET secilir. Kabin, dnce 817 alt kesiciyi gérdigu konuma
alinir. Daha sonra kabin, en alttaki ML1 ve ML2’nin seviyesine goéturilir ve yukari ydnde Kuyuyu
Ogrenme islemi baslar. LCD ekranin sol Ust kdsesinde, gegilen durak numarasi; sag alt kdsede
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ise, enkoder degeri yazilir. 818 Ust kesicinin yoklugu algilandiktan sonra, en tust ML1 ve ML2’nin
seviyesine ulagildiginda Kuyuyu Ogrenme iglemi tamamlanir.

Kuyuyu 6drenme islemi sirasinda emniyet devresi kesilirse veya revizyon konumuna
alinirsa kuyu 6grenme islemi IPTAL edilir.

4-Kabinden Kat Hiza Diizeltmlerinin Yapilmasi

“B.Sistem Ayarlar” bélimiine girilir. “B33.SeviyeYenileme” parametresi AKTIF secilir.

“l. Kuyu Kopyalama” bélimiine girilir. “113.Diizeltme Modu” parametresi AKTIF

segcilir.

o Kuyuyu 6grenme islemi yaplilir.

¢ Programlama béliminden c¢ikilip normal konuma gegilir. Bundan sonra kabin
otomatik olarak konum resetleme yaparak en alt duraga gidecektir.

¢ Daha sonra kabin icine binilerek asagdi yonde buitlin katlara sirayla ¢agri verilerek
gidilir. Hiza dizeltme gereken katlarda “AC” butonuna basil tutulur. 3 saniye sonra
dijital ekranda “d” harfi gosterilir ve kabin ici butonundaki “0” ve “1” gagrilarindan
asagl ve yukari hareket icin komut beklenir. “AC” butonuna basili tutulmaya devam
ederken “0” butonuna basilirsa kabin asag! yénde; “1” butonuna basilirsa yukari
yonde seviyeleme hizinda hareket ettirilir. Kabinin o kattaki hizasi dizeltilince “AG”
butonu birakilir. 1 saniye sonra normal ¢alisma konumuna dénlir. O anda tekrar
dizeltme yapilmasi istenilirse ayni islem tekrarlanir. Normal ¢calismaya donuldikten
sonra diger bir kata ¢cagri verilir.

o En alt duragda gidildikten sonra ayni islemler yukari ydnde son kata kadar sirayla
tim katlar igin yapilir.

o Her iki ydnde de bitin katlara gidilerek kat hizalari kontroll ve gerekiyorsa
dizeltmeleri yapildiktan sonra Programlama da “I. Kuyu Kopyalama” bélimundeki
“113.Diizeltme Modu” parametresi IPTAL segilir. Béylece “Diizeltme Modu”ndan
cikilmis ve gegici olarak hafizaya alinmig kat hiza diizeltmeleri kalici hale getirilmis
olur.

e Asansérin durak sayisinin 4 kati kadar ¢calisma adetinden sonra “I113.Dizeltme

Modu” parametresi hala AKTIF ise program otomatik olarak bu parametreyi iPTAL

segecek ve gegici olarak hafizaya alinmis kat hiza duzeltmelerini kalici hale

getirecektir.

5-Kat Hiza Diizeltmesi Icin Baska Bir Metod

Kuyuyu 6grenme islemi tamamlandiktan sonra, programlama modundan ¢ikilir, tim katlara
cagri vererek, asagi ve yukari ydonde ayri ayri kat hiza dizeltme mesafeleri not edilir. Kabin kat
hizasina ulasmamissa, mesafe degeri (+), kat hizasini gegmis ise mesafe degeri (-) deger
olarak alinmalidir. Bu degerler “l08:Yukari Duzeltme” ve “l09:Asagi Duzeltme” menisiinde
kaydedilmelidir. Dizeltme mesafeleri -99mm veya +99mm’den daha blyUk ise, serit miknatislar
kontrol edilmelidir.
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6-Konum Reset

Sistem ayarlari igerisindeki B21.Konum Reset parametresi “Aktif” segili ise; Enkoder ile
calisan sistemlerde, kontrol panosuna ilk elektrik geldiginde, kabin en alt kata konum resetleme
icin gonderilir. Eger kabin alt kesicinin yok oldugu bdlgede veya ML1-ML2'nin olmadigi kat
arasinda bulunuyorsa, 6nce REVIZYON hizinda yukari yénde ML1-ML2'nin bélgesine alinir.
Daha sonra agagi yonde normal seyir hizinda hareket ettirilir.

Konum Reset parametresi “Hayir” segili ise kontrol panosuna ilk elektrik geldiginde, kabin
kapi agma bdlgesinde ise konum reset yapilmaz. Elektrik kesintisi dncesinde kayit edilmis kat
bulunulan kat kabul edilir.

7- “111.Mesafe Hesaplama” Parametresi Kullanimi

Kuyu kopyalamali ¢aligan sistemler; “111.Mesafe Hesaplama” parametresi
IPTAL iken MO sayici sistemlerin benzeri olarak durak tabanli ¢aligir. Durak tabanli
¢alismada duraklarin arttirilip, azaltil-masi ve ylksek hizdan yavas hiza gegilmesi
duragin igerisinde olmaktadir. Bu sebepten dolayi yavas-lama mesafesi katin
yuksekligi ile sinirlanmaktadir.

“111.Mesafe Hesaplama” parametresi AKTIF secilirse; hedef duraga olan
mesafe milimetrik olarak surekli hesap edilecektir. Boylece ylksek hizdan veya ara
hizdan yavaslama mesafesi kat yiikseklikle-rine bagli olmadan segilebilir. igerisinde
kat yuksekligi cok kisa olan (min.50 cm) veya yuksek hizl sistemlerde (1.6 m/s den
blyuk) konforlu durus igin bir veya birka¢ durak oncesinden yavaglamaya
baslanabilecektir.

8- “112.YavaslamaMesafe 3” PARAMETRESI

Bu parametre normalden daha kisa kat yuksekligi olan bir veya birka¢ kata
sahip sistemlerde kullanilir. Komsu kata harekette; gidilen komsu katin yuksekligi,
“103.Ara Hiz.Yav.Mesafe” parametresinde secilen uzunluktan daha ki¢lk ise
yavaglama mesafesi “112.YavaslamaMesafe 3" parametresinde kayitli uzunluk olur.

9-Kuyu Kopyalamanin 2 Durakli Sistemlerde Kullanilmasi

2 durakh sistemlerde kuyu 6grenme isleminden 6nce 0. ve 1. duraklarin orta
noktasina gegici olarak 30 cm lik bir serit miknatis yerlestiriimelidir. Kuyu 6grenme
islemi tamamlandiktan sonra bu gerit miknatis yerinden alinmalidir. Program kuyuyu 3
durak olarak okumus olacagi i¢in “B03.Durak Sayisi” parametresi -2- olarak tekrar set
edilmelidir.

NUDGING FONKSiYONU

Kabin kapisinin kullanicilar tarafindan gereksiz yere AC butonuna basilarak veya
fotosel 6niinde engel olarak durulmasiyla uzun sure agik birakilmasi durumunda (Bu sire
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C.Kapi Ayarlari bélimunde C.07 FotoselBlokeSure parametresinde ayarlanan suredir),
atanmis bir ¢gikis aktif edilir va kapama rolesi gektirilir. Bu ¢ikis otomatik kapi kontrol kartinin
“‘“NUDGING” girisine baglanir. Otomatik kapi kontrol karti bu girisi algilandiginda kapiy yavas
hizda sesli uyari vererek kapatir.

SES CIKISI FONKSIYONU

Opsiyonel olarak MLKABIN-R50 Kabin Ustl seri haberlegsme karti Gizerine ses ¢ikis
karti (MLSERISES) takilabilir. Boylece alarm hoparlériinden baska bir hoparlér ile kat
isimlerini, hareket ve kapi durumu bilgisi okutulabilir. Kabin uyarisi gong sesi bu ¢ikistan veya
alarm hoparlortinden verilebilir. Ses ¢ikisi ile ilgili her kat i¢cin okuma atamalari programlamada
“L.Ses Ayarlar” béliminden yapilabilir.
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