ML40P_v2 PROGRAMLAMA (Ver:1.10 ve uzeri)

e Asansor bekleme konumunda iken “ENTER” butonuna 2 sn. basili tutularak
programlama moduna girilir.

Ana Program No  Program ismi

B02:Kumanda Tipi B02:KumandaTipi

2ButonTopl|ama

-> 2ButonToplama
v

Bu isaret ekranda iken
parametre degeri degistirilebilir.

Alt Program No Kayith Parametre Degeri

e UP ve DOWN butonlari ile istenilen programlar segilebilir.

e Programlama modundan gikmak igin ana mentde ESC butonuna basilir, LCD ekranda
“Programdan CIKIS” gorilir. ENTER butonuna basildiginda programlama modundan
cikilir, ESC butonuna basilirsa ana menuye tekrar donalir.

e Ana menlide ENTER tusuna basilarak ekranda goésterilen program baslatilir.

e Eger program parametreli ise LCD ekranda alt satirin en basinda bir ok isareti belirir.
UP ve DOWN butonlari ile parametre degeri degistirilebilir. ENTER butonuna
basildiginda o deger kayit edilip ana menuye doénulir. E§er ESC butonuna basilirsa
daha 6nce kayit edilmis olan deger korunup ana menuye dénulir. Eger program bir
fonksiyon ise c¢alistirilir ve LCD ekranin alt satirinda “Tamam” goralir.

PARAMETRELER
Program | Fabrika Ayari | Parametreler / Agiklamalar
A.Lisan Secimi

A.Lisan Secimi Turkce Turkce, English, Pycckunnit, Polski, Bbarapcku,

Francgais
B.SistemAyarlari

B01:Asansor Tipi Elektrikli Elektrikli
(Dislili motora sahip asansér)
Gearless
(Dislisiz motora sahip asansor)
Hidrolik3valf
(3 valfli hidrolik asansér)
Hidrolik4valf
(4 valfli hidrolik asansér)

B02:Kumanda Tipi Ic/DisToplama Ic/DisToplama
(Kabin ve Kat ¢cagrilari ayni klemense baglanir,
cagdrilar iki yénde de toplanir)
AsagiToplama
(Kabin gagrilari iki yénde, kat gagrilari asagi yénde
toplanir)
YukariToplama
(Kabin gagrilari iki yénde, kat ¢agrilar yukari yénde
toplanir)
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2ButonToplama

(Kabin gagrilari iki yénde, dis asagi kat ¢agrilari asagi
ybnde, dis yukari kat ¢agrilari yukari yénde toplanir)
TekYonToplama

(Kabin gagrilari iki yénde; kat ¢agrilari Girig Duragi’nin
Ustiinde asagi yénde, altinda yukari yénde toplanir)

(BO1=Elektrikli/Gearle
ss)

B03:Durak Sayisi 16 2-24
B04:KabinLam.Sure 5 saniye 1-20 saniye
(Kabin lambasinin yanik kalma siiresi)
BO5:Kilit Bek.Su. 15 saniye 5-25 saniye
(Pompa cektikten sonra Kilit sinyali icin bekleme
siiresi)
B06:Yuksek H.Sure 15 saniye 10-100 saniye
(Iki durak arasinda yiiksek hizda maksimum hareket
siiresi)
B0O7:DusukHizSure 10 saniye 5-100 saniye
(Dislik hizda maksimum hareket siiresi)
B08:ParkaGidis S. 30 saniye 10-100 saniye
(Siikunete gegildikten sonra park duragina hareket
etme siiresi)
B09:Park Duragi Iptal Iptal, 0,1,..23
(Siikunete gecildikten sonra gidilecek park duragi)
B10:Yangin Duragi Iptal Iptal, 0,1,..23
(Yangin sinyali algilandiginda gidilecek durak)
B11:StopCagriSil Iptal Iptal, Aktif
(Stop butonuna basildiginda kabin ¢agrilarinin
hafizada korunup korunmadigi)
B12:DubleksSecimi Iptal Iptal
A Panosu
B Panosu
B13:FazKorumaTipi Faz Sirasiz Iptal
Faz Sirasiz
FazSirali50Hz
FazSirali60OHz
B14:PTC Kontrol Aktif Iptal, Aktif
B15:FazKabulSev. 50 0-100
(Bu parametre ile faz seviyesi hassasiyeti kontrol edlilir.
Deger ylikseldikgce daha dlisiik seviyelerdeki fazlarin
varhigi kabul edilir.)
B16:RXGecikmeSure | 1500 ms Iptal, 10-5000 ms
(Elektrikli asansérlerde motor durduktan sonra inverter
¢cikigina baglanan kontaktorlerin cekili kalma sdiresi)
(Hidrolik asansérlerde asagi yénde harekete baslama
da A3 valfinin gektirildikten sonra yén valflerinin
cektirilmesi icin bekleme siiresi ve durusta yén valfleri
biraktirildiktan sonra A3 valfinin gekili kalma stiresi)
B17:Rev.Har.Tarzi Limit SwKadar Limit SwKadar
(Revizyonda kabin, alt ve (ist limit switchlerine kadar
hareket ettirilir)
KatHiza.Kadar
(Revizyonda kabin, en alt ve en Uistte kat hizasina
kadar hareket ettirilir)
B18:Seviye.RXsure Iptal Iptal, 10-5000 ms

(Elektrikli asansérlerde seviyeleme sonrasinda motor
durduktan sonra inverter gikigina baglanan
kontaktdrlerin cekili kalma siiresi)
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Yildiz-Ucgen
(BO1=Hidrolik3/4valf)

400 ms

(Hidrolik asansoérlerde yildiz kontaktériniin cekili
kalma sdresi)

B19:H.R.CekmeSure 1500 ms Iptal, 10-5000 ms
(BO1=Elektrikli/Gearle (Elektrikli asansérlerde Menu B32.0SG/BrakeCltrl
ss) parametresi “Iptal” secili ise harekete baslarken hiz
reglilatérii bobinin veya diglisiz motor freninin gekmesi
MotorValfSure 400 ms icin gereken siire)
(BO1=Hidrolik3/4valf) (Hidrolik asansoérlerde yukari ybnde valfler kapattiktan
sonra motorun gekili kalma sliresi)
B20:ValfB.Gecikme Iptal Iptal, 10-5000 ms
(Hidrolik asansoérlerde yukari yénde (i¢cgen kontaktérii
cikigi verildikten sonra valflerin enerjilendiriime
gecikmesi)
B21:Konum Reset Aktif Iptal, Aktif
(Elektrik kesintisinden sonra kart tekrar
enerjilendiginde kabinin pozisyonu alt kesicinin oldugu
duraga cekilir.Not:Kuyu kopyalamali ¢alisan
sistemlerde bu parametre “Iptal” secili iken ilk enerji
geldiginde kabin kapi agma bélgesinde dedilse konum
resetleme yapilir! )
B22:Max.Kab.Cagri 8 1-24
(Kabin igerisinden kabul edilecek maksimum ¢agri
sayisi)
B23:KRC Kontrol Aktif Iptal, Aktif, Tam Aktif
(Kontaktor kontrol girisine (KRC) gelen kontaktér
cekme-birakma bilgisinin denetlenme tipi secimi)
B24:UstEksikDurak Iptal Iptal, 1,2,..5
(Dubleks ¢alismada asansérilerden birinin (stten eksik
olan durak sayisi)
B25:AltEksikDurak Iptal Iptal, 1,2,..5
(Dubleks ¢alismada asansérlerden birinin alttan eksik
olan durak sayisi)
B26:Gong Zamani Durunca Durunca
(Gong sinyali kabin durdugunda verilir)
Yavaslayinca
(Gong sinyali kabin duracagi kat icin yavaslayinca
verilir)
Iptal
B27:Giris Duragi 0 0-7
(TekYonToplama kumanda tipi icin kullanilan giris
duradinin secimi)
B28:GrayBin.Basla 0 0-5
(Alttan eksik olan asansérlerde gray-code veya binary
cikiginin baslayacagdi sayi segimi)
B29:CagriK.Devre Aktif Iptal, Aktif
(Cagri lambalarinin mikrokontroler tarafindan yapilan
kisa devre korumalarinin yapilip yapiimayacagi)
B30:Seri40GongCal Aktif Iptal, Aktif
(MLSERI40 kabin Usti kartina bagll olan alarm
hoparlériinden gong ¢ikigi verilebilmesi secimi)
B31:Kat Algilama M0QOsay.2miknts MOsay.2miknts, Enkoder
(Kat algilama nasil yapilacaginin se¢imi)
B32:H.R./Frenlzle Harekette Harekette, Kalkis+Hareket, A3 Iptal(Puk kodu girilerek

secilebilir)

(Bu parametre “Harekette” secili iken Hiz
reglilatorii(veya fren) kontadir sadece harekette kontrol
edilir.” KalkistHareket” secilirse hem kalkis hem de
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harekette kontrol edilir .Bu parametre “A3 Iptal” secilirse
Hiz Reglilatérii bobininde veya dislisiz makine freninde
olugabilecek istem digi gekme veya birakma hatalarini
izleyemeyecedi igin sistemde bliylik sorunlar olusabilir.
Kullanicilar bunu yazili olarak firmamiza beyan etmek
zorundadir. Bundan dolayi olusabilecek hatalarda
sorumluluk kullaniciya aittir)

B33:SeviyeYenile. Iptal Iptal, Aktif
(Seviye yenileme gerektiren sistemlerde bu parametre
aktif secilmelidir)

B34:Standart Tipi EN 81-20 EN 81-20,EN 81-1/2+A3

(ML40P_v2 kartinin hangi standarda gére
caligsacaginin segimi)

B35:Hiz Sure Sonu

Sadece Uyar

Sadece Uyar, Sistem Bloke
(B0O6 ve BO7 parametrelerinde set edilen sdirelerin
sonunda asansériin ne yapacadinin segimi)

B36:A3valflzle.S.

Iptal

Iptal, 10-5000 ms

(Hidrolik sistemlerde kabin durduktan sonra A3 valfi
geri besleme kontaginin izlenmeye baslama gecikme
siiresi)

C.Kapi Ayarlari

C01:KapiTipiSec A

Drk00 IcKapi

(Her durak icin A tarafi kapi tipi ayri ayri ve hepsi ayni
anda set edilebilir)

C02:KapiTipiSec B

DrkO0 Kp.Yok

(Her durak icin B tarafi kapi tipi ayri ayri ve hepsi ayni
anda set edilebilir)

CO3:A K.LimitTip Limitsiz Limitli, Limitsiz
(A tarafi kapi mekanizmasinin limit tipi secimi)
C04:B K.LimitTip Limitsiz Limitli, Limitsiz
(B tarafi kapi mekanizmasinin limit tipi segimi)
CO05:Reserve 1 (Bu parametre ileride kullaniimak (izere rezerve
edilmistir)
C06:KattaBek.Sure 5 saniye 1-99 saniye
(Tam otomatik kapili sistemlerde otomatik kapinin agik
kalma sliresi, sadece i¢ kapili sistemlerde katta
durduktan sonra kapi agilmazsa bir sonraki ¢agriya
gitme sliresi segimi)
CO07:FotoselB.Sure Iptal Iptal, 1,2,..99 saniye
(Fotosel sinyalinin kesilip nudging sinyalinin verilmeye
baslanacagi siirenin segimi)
C08:Kapi Max.Sure 180 saniye 10-180 saniye
(Kapi acik kaldiginda uyarinin verilecegi siire segimi)
C09:Pompa Gecikme | Iptal Iptal, 1,2,..10 saniye
(Kabinin hareketten gelip kata durduktan sonra pompa
rélesinin gekili kalma slresi segimi)
C10:ErkenKapiAcma Iptal Iptal, Aktif
C11:Yon-K.AcBagil Iptal Iptal, Aktif
(Parametre degeri iptal ise asansériin ybn oklari
yanikken ayni kat ¢agrisi dikkate alinmaz. Parametre
degeri aktif ise yon oklari yanikken ayni kat ¢cagrisi
geldiginde otomatik kapi actirilir)
C12:0Oto.KattaAcik Iptal Puk:000000

(Tam otomatik kapili asansérlerde, kapinin agik
bekletilmesi se¢imi. Bu durum En81-1/2 + A3
standartlarina uyqun dedgildir. Bu opsiyonun aktif
yapilabilmesi icin ML40P_v2 kullanicisinin firmamiza
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yazili beyanda bulunarak sorumlulugu kendi kabul
etmesi garti aranir)

D.Gosterge Ayar. (Gosterge Ayarlari)

D01:DurakGos.Ayar Drk0OO Disp O Drk00-23 Disp 0-19,1A,1b,1c,1d
(Duraklarda yazilacak display bilgileri degistirilir.)

D02:Hedef KatFlas Iptal Iptal, Aktif
(Kabinin gidecedi ilk hedef katin her kat degisiminde iki
defa flaglanmasi segimi)

E.Prog. Girisler

(Programlanabilir Girisler Alt Béliimii)

Halatli Asansérler Hidrolik Asansorler

Icin Fabrika Ayarlari | Igin Fabrika Ayarlan
EO01:ML40P-PG1 MO Sayici MO Sayici
E02:ML40P-PG2 142 Durdurucu Kullanilmiyor
EO03:ML40P-PG3 Kullanilmiyor Kullanilmiyor
EO04:ML40P-PG4 Kullanilmiyor Kullanilmiyor
E05:ML40P-PG5 Kullanilmiyor Kullanilmiyor
E06:ML40P-PG6 Kullanilmiyor Kullanilmiyor
EO07:ML40P-PG7 Kullanilmiyor Kullanilmiyor
EO08:MLSERI40-EIN1 Asagi Seviye. 141 Durdurucu
E09:MLSERI40-EIN2 YukariSeviye. 142 Durdurucu
E10:MLSERI40-EIN3 Kullanilmiyor Kullanilmiyor
E11:MLSERI40-EIN4 Kullanilmiyor Kullanilmiyor

Atanabilen Fonksiyonlar

1- MLKS10-EXO1 (MLKS10 haberlesme girisi 1)
2- MLKS10-EXO2 (MLKS10 haberlesme girisi 2)
3- Asagi Seviye. (Asadi seviyeleme girisi)
4- Yukari Seviye. (Yukari seviyeleme girisi)
5- Asiri Yuk (Asiri yik kontagi)
6- 142 Durdurucu (Hidrolik asansorlerde yukari yonde durdurucu bi-stabil girisi)
7- 141 Durdurucu (Hidrolik asansorlerde asagi yonde durdurucu bi-stabil girigi)
8- Ac (Agma butonu)
9- Kapa (Kapama butonu)
10- Tam Yuk (Tam yuk kontagr)
11- Vatman (Vatman anahtari girisi)
12- Itfaiyeci (itfaiyeci anahtari girisi)
13- K16 AcmaLimit
14- K19 KapaLimit
15- MO Sayici
16- RevizyonReset (Kuyu dibi revizyon igin resetleme girigi)
17- Fotosel
18- YonDegistirme (UPS kurtarmada yo6n degistirme girisi)
(Hidrolik sistemlerde Yildiz-Uggen baglatma girisi olarak kullanilir.)
19-KapiKontrol-1 (MLDC karti haberlegsme girigi-1)
20-KapiKontrol-2 (MLDC karti haberlesme girisi-2)
21-IftaiyeCgrSil (itfaiyeciler igin gagrilari silme girisi)
22-819 Alt Limit
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23-820 Ust Limit
24-KuyuUst2metre
25-KuyuAlt2metre
26-A Kapi.Kontak
27-Kopruleme Var
28-KapiMotoruNTC
29-130A Girisi
30-B Kapi.Kontak
31-135A Girisi

F.Prog. Cikislar
(Programlanabilir Cikiglar Alt Béliimii)

Halatli Asansérler Hidrolik Asansorler
Igin Fabrika Ayarlari | Igin Fabrika Ayarlan
FO01:ML40P-RB OSG Rolesi Atanamaz
(Asagi(dusuk) Hiz Valfi)
F02:ML40P-RD Lirpomp Atanamaz

(Yukari(disuk) Hiz Valfi)

F03:ML40P-RC1 Gray-Code MO

Gray-Code MO

F04:ML40P-RC2 Gray-Code M1

Gray-Code M1

F05:ML40P-RC3 Gray-Code M2

Gray-Code M2

F06:ML40P-RC4 Gray-Code M3

Atanamaz )
(ML40P-PG4 girisi Yildiz-Uggen baslatma secildiginde,
bu girig varken ceken rdle)

FO7:MLSERI40-EO1 Kullanilmiyor

Kullanilmiyor

F08:MLSERI40-GCx Gray-Code

Gray-Code

Atanabilen Fonksiyonlar

1- Revizyon

2- Kabin Lambasi
3- Ac Rolesi-B
4- Kapa Rolesi-B
5- Gong

6- OSG Rolesi

7- Dusuk Hiz

8- Gray-Code MO
9- Gray-Code M1
10- Gray-Code M2
11- Gray-Code M3
12- Gray-Code M4
13- Binary MO

14- Binary M1

15- Binary M2

16- Binary M3

17- Binary M4

19- Katta Sinyali
20- Hata (Ters.)
21-Lirpomp
22-Ara Hiz 2

18- Nudging (Tam otomatik kapili asansoérlerde fotosel bloke suresi sonunda verilen gikis)

23-YanginAnaElk.(Yangin ana besleme kontaktori cikisi)
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24-KopruluUyari.(Koprileme var uyarisi gikisi)
25-RevizyonHizi 2

G.Bakim Ayarlari

GO01:Bakim Suresi 240 Gun 10-240 Gun
(Bakim uyarisi icin beklenecek glin sayisi)

G02:B.SureSonunda Sadece Uyar Sadece Uyar
Sistem Bloke

G03:Bakim Yapildi Evet, Hayir
(Bakim yapildiginda caligtirilir, giin ve saat bilgisi
sifirlanir, bakim sonrasi ¢alisma sayisi sifirlanir.)

GO04:Hatalari Sil? Hayir Evet, Hayir
(Kayit edilmis tiim hatalar silinir)

H.Kurtarma Ayar. (Kurtarma Ayarlari)

HO1:Kurtarma Tipi KS10ileKurtar UPS AsgKurtar

(UPS ile kurtarma.llk hareket yénii asagidir.)
Dislisiz Fren

(Dislisiz makineli sistemlerde sadece fren actirilarak
kurtarma islemi yapiimasi)

UPS YkrKurtar

(UPS ile kurtarma.ilk hareket yénii yukaridir.)
KS10ileKurtar

HO02:K.GecikmeSure 5 saniye 1-15 saniye
(Sebeke gerilimin kesildiginin anlagiimasindan sonra
kurtarmaya baslaniimasi icin beklenecek slire segimi)

HO3:Kur.Max. Sure 40 saniye 10-200 saniye
(Kurtarmada maksimum hareket siire sec¢imi)
HO4:Kur.JF H.Sure Iptal Iptal, 0,1-10,0 saniye

(Kurtarmada katta durdurucu algilandiktan sonra kata
seviyeleme icin gereken siire segimi)

I.Kuyu Kopyalama

101:Kuyuyu Ogren Hayir Evet, Hayir
(Bu parametre “Evet” secilirse kuyu 6grenme
proseddrd baslatilir)

102:YuksekHizYav. 120 cm 10-500 cm
(Durulacak katin kat hizasina yliksek hizdan dligik
hiza gegcmesinin baslanacagi mesafe secimi)

103:Ara HizYavas. 80 cm 10-500 cm

(Yiksek hizli asansérlerde komsu kata gidilirken
yliksek hizdan diigiik hiza gegmesinin baslanacagi
mesafe segimi)

104:Dusuk HizYav. 70 mm 1-200 mm
(Durulacak kata yaklasirken diiglik hiz sinyalinin
kesilme mesafesi secgimi)

105:Ara HizMesafe 60 cm 1-500 cm
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(Yiiksek hiz sinyalinin verilmesi icin hedef kat minimum
mesafe segimi)

106:BayrakUzunligu

30 cm

107:817 Pozisyonu

KatO-1arasnda

Kat0-1arasnda
Kat1-2arasnda
(817 alt limit kesici salterinin pozisyonu secimi)

108:YukariDuzelt. DrkO1 05mm Drk01-23, Hepsi  -99, 0, 99mm

(Her kat icin yukari ybnde kat seviye ince ayari segimi)
109:AsagiDuzeltme Drk0O0 05mm Drk00-22, Hepsi  -99, 0, 99mm

(Her kat icin asagi yonde kat seviye ince ayari segimi)
110:KatYuksekligi DrkO1 Omm Drk01-23, 1mm= Ocnt

(Kuyu kopyalamadan sonra, élgiilen kat

ylksekliklerinin ve mm bagina diisen “count” sayisinin

gosterimi)
I111:MesafeHesapla Iptal Iptal, Aktif

(Aciklama igin Kullanim Kilavuzuna bakiniz)
[12:Yavas.Mesafe3 50 cm 50-200 cm

(Aciklama icin Kullanim Kilavuzuna bakiniz)
113:Duzeltme Modu Iptal Iptal, Aktif

(Aciklama igin Kullanim Kilavuzuna bakiniz)
[14:KuyuUstMesafe 200 cm 10-200 cm

(Aciklama icin Kullanim Kilavuzuna bakiniz)
115:KuyuAltMesafe 200 cm 10-200 cm

(Aciklama igin Kullanim Kilavuzuna bakiniz)
[16:819-820Limit. Iptal Iptal, Aktif

(Bu parametre aktif secilirse; ara hiz (S3) ¢ikiginin,

819 ve 820 limit salterleri acik konuma geldiginde

kesilmesi saglanir.)

J.Genel Ayarlar

JO1:FabrikaAyar? Hayir Evet, Hayir

(Tim parametre degerleri fabrika ayarlari ile degistirilir)
J02:Sayac Sifirla Hayir Evet, Hayir

(Toplam calisma sayisi sifirlama)
J03:SifreDegistir 0000 (Sifre degistirme)
J04:Sifre Iptal Hayir Evet, Hayir

(Sifre iptal olur, yeni deger 0000 olur)
JO5:MLKR1HataSil? Hayir Evet, Hayir

(Kapi képriileme karti (MLKR1) ile ilgili kayit edilen

hatalari siler)
J06:UCM Hata Sil? Hayir Evet, Hayir

(Istem digi hareket sonucu olusan hatalari siler)
JO7:UCMYukariTest Hayir Evet, Hayir
J08:UCM AsagiTest Hayir Evet, Hayir
J09:Motor Tanitma Hayir Evet, Hayir
J10:Seri40’aYukle Hayir Evet, Hayir
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(ML40P_v2 ‘deki tiim parametreleri ve kat
yliksekliklerini MLSERI40 kartina depolar)

J11:Seri40’danOku Hayir Evet, Hayir
(MLSERI40 daki yiiklenmis tiim parametreleri ve kat
yliksekliklerini ML40P _v2 ‘ye geri ylikler)

J99:Versiyon Ver:1.01.01
Update:01.01.2016

K.Ses Ayarlari

KO01:0Okuma Stili 1.KataGeldinz Kat 1, 1.KataGeldinz, 1. Kat
(Okuma stili segimi)

K02:KatOkumaZaman | Durunca Yavaslayinca, Durunca

(Yavaslayinca: Kabin yavasladiginda kat okumasi
yapllir.

Durunca: Kabinin tam katta oldugu algilaninca kat
okumasi yapilir.)

K03:Gong Tipi Ding Ding ; Ding Dong ; AsgDing,YrkDD ; YkrDing,AsgDD

(Gong tipi segimi.

AsgDing, YkrDD: Kabin yénii asadi ise Ding,yukari ise
Ding-dong sesi verilir.

YkrDing,AsgDD: Kabin yénli yukari ise Ding,asagi ise
Ding-dong sesi verilir.)

K04:Gong Calma Durunca Yavaslayinca, Durunca, Iptal

(Gong ¢alma zamani segimi.

Yavaslayinca: Kabin yavasladiginda gong ¢alinir.
Durunca: Kabinin tam katta oldugu algilaninca kat
okumasi 6ncesinde gong galinir.

Iptal:Gong ¢alinmaz.)

K05:GiderkenOkuma Iptal Iptal, Aktif

(Ozellikle gérme 6ziirliilerin kat degisimini algilamasi
icin bu parametre aktif segilirse; her kat degisiminde
bulunulan kat okunur.)

K06:869TekrarSure 10 Saniye 01-99 saniye
(“Asansér Servis Dig1” okumasi arasindaki bekleme
stiresi sec¢imi)

K07:804TekrarSure 05 saniye 01-50 saniye
(“Asansér Asiri YUkIG” okumasi arasindaki bekleme
slresi segimi)

K08:DurumBilgiOku Iptal Iptal, Aktif
(Kabinin hareket ve kapinin durum bilgisini okuma izni
se¢imi)

K09:Durak00 Okuma Zemin Giris, Zemin,1,2,3, ...,29, Lobi, Restaurant, Otopark,

Otopark 1...5, Bodrum, Bodrum 1...5, Teras, Sinema,
Spor Salonu, Yuzme Havuzu, Ameliyathane
K32:Durak23 Okuma | 23 (Her kat igin okuma segimi)
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